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GIiRIS

Bu kilavuzun igerigi

Bu kilavuz, programlanabilir gtivenlik modulid MOSAIC ve onun genigletme Unitelerinin
("SLAVE") nasil kullanildigini acgiklar;

Asagidakileri icermektedir:
« Sistemin tanimi
e  Kurulum methodu
» Baglantilar
e Sinyaller
e Sorun giderme
» SW konfigurasyonunun kullanimi

Onemli giivenlik talimatlari

%4 Bu guvenlik ikaz sembollu potansiyel bir ig¢i gluivenligi riskini belirtir. Bu semboll
iceren talimatlara uyulmadigi takdirde, galisanlara ¢ok ciddi bir risk yaratabilir.

=» Bu sembol 6nemli bir talimati belirtir.

%4 MOSAIC, uygulanabilir standartlara gére su glvenlik seviyelerinde uretilmistir: SIL 3,
SILCL 3, PL e, Kat. 4, Tip 4.

Buna ragmen, risk analizi geregince, uygulamanin kesin SIL ve PL seviyesi glivenlik
ekipmaninin sayisi, Karakteristik Ozellikleri ve yapilan baglantilara baghdir.

Yk "Uygulanabilir Standartlar" bolumina dikkatlice okuyun.

Yk Kendi ozel uygulamaniza uygun guvenlik seviyesini belirlemek igin, tim uygulanabilir
standartlara dayanarak kapsamli bir risk analizi gergeklestirin.

Y%k Sisteme yeni guvenlik elemanin her eklenisinde, herzaman tim sistemi test edin
(“sistemi TEST ETME " bolumune bakiniz).

Y%k Sistemin kuruldugu vyerdeki Ortam sicakhgi, drun etiketi Uzerinde ve teknik
dzelliklerinde belirtilen calisma sicakligi Karakteristik Ozelliklerine uygun olmak
zorundadir.

Y%k Guvenlikle ilgili tim konular icin, eger gerekliyse, ulkenizdeki yetkili guvenlik
otoriteleriyle veya yetkili ticaret kurumlariyla iletigsim kurun.
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Kisaltmalar ve semboller

MCM =  MOSAIC Konfiglrasyon Bellegi: MOSAIC M1 igin hafiza ¢ipi (aksesuar)
MSC =  MOSAIC Guvenlik Haberlesmesi: genisletme Uniteleri igin tescilli bus

MSD =  MOSAIC Guvenlik Tasarimcisi:Windows’da ¢alisan MOSAIC konfiglirasyon SW
OSSD = Cikis sinyali anahtarlama cihazi: solid state glivenlik ¢ikisi

MTTFd = ilk Tehlikeli Hataya kadar Gegen zaman

PL = Performans Seviyesi

PFHa =  Tehlikeli Hatanin saat bagina meydana gelme olasiligi
SIL = Safety Integrity Level (Emniyet Butunlugu Seviyesi)
SILCL = Safety Integrity Level Claim Limit (SIL Tepki Sinirr)
SW = Yazilim

Uygulanabilir Standartlar

MOSAIC asagidaki Avrupa Direktiflerine uygundur:

+ 2006/42/EC "Makine Direktifi"

e« 2004/108/EC "Elektromanyetik Uygunluk Direktifi"
e 2006/95/EC "Dusuk Gerilim Direktifi"

ve asagidaki standartlarda Uretilmistir:

Programlanabilir kontrolorler, bolim 2:

CEIEN 61131-2 Ekipman gereksinimleri ve testleri

Makine glvenligi:

SO 13489-1 Kontrol sistemlerinin guivenlikle ilgili pargalari. Tasarim igin genel prensipler

EN 61496-1 Maklne_ guvenllglz Elektro-duyarl koruyucu ekipman (ESPE). Bélim 1: Genel
gereksinimler ve testler.

IEC 61508-1 Elektriksel/elektronik/programlanabilir elektronik glivenlikle-ilgili sistemlerin

fonksiyonel glvenligi: Genel gereksinimler.

Elektriksel/elektronik/programlanabilir elektronik givenlikle-ilgili sistemlerin

IEC 61508-2 fonksiyonel glivenligi: Elektriksel/elektronik/programlanabilir elektronik glivenlikle-
ilgili sistemlerin gereksinimeri.

Elektriksel/elektronik/programlanabilir elektronik givenlikle-ilgili sistemlerin
fonksiyonel glvenligi: Yazilim gereksinimleri.

IEC 61784-3 Olgiim ve kontrol igin dijital veri haberlesmesi: Fonksiyonel giivenlik fieldbus'lari.

Makine glivenligi. Elektriksel/elektronik/programlanabilir elektronik guivenlikle-ilgili
sistemlerin fonksiyonel glivenligi

IEC 61508-3

IEC 62061

Tablo 1
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GENEL BAKIS

MOSAIC modduler bir guvenlik kontrolcustudur. MSD grafik arayluzi kullanilarak
yapilandirilanilen bir ana unite (M1) ve M1’e tescilli MSC bus yoluyla baglanan
genigletme Unitelerinden olusmaktadir.

M1 ayrica bagimsiz bir cihaz olarak da galigabilir. 8 guvenlik girisi ve 2 bagimsiz
programlanabilir ¢ift kanalli guvenlik ¢ikisi ve 2 sinyal ¢ikigi vardir.

=» Su genisleme modiilleri mevcuttur: 1/0 genisleme modiilleri (MI802), yalnizca giris
modulleri (MI8 and MI16), yalnizca ¢ikis modduleri (MO2 and MO4), pozitif
kilavuzlanmis kontakli role ¢ikis modulleri (MR2 and MR4) ve Hata tanisi igin
MBP (PROFIBUS), MBC (CanOpen), MBD (DeviceNet) gibi bus moddlleri.

MOSAIC asagidaki guvenlik sensorleri ve komutlarini izleyebilmektedir:

optoelektronik sensorler (guvenlik 1sik perdeleri, tarayicilar, guvenlik fotoselleri),
mekanik sivigler, guvenlik paspaslari, acil durdurma Uniteleri, cift-el kontrolleri,
hepsi tek bir esnek ve genigletilebilir cihazla idare edilir.

Sistem, sadece 1 adet ana unite M1 ile 0'dan maksimum 7 adede kadar ve 4
adetten fazlasi ayni tip olmamak suretiyle birkag elektronik genisletme Unitesinden
olusmak zorundadir. Kullanilabilecek role modulu sayisi i¢in bir sinirlama yoktur.

7 genigletme modulu ile, sistem 72 adede kadar girise ve 8 cift kanalli glvenlik
¢ikigina sahip olabilir. MASTER (ana Unite) ve onun SLAVE Uniteleri (genisletme
uniteleri) fiziksel olarak her Unitenin arka panelinde bulunan 5-kutuplu MSC bus
(ReeR’in tescilli bus’t) yoluyla haberlesir.

MSD yazilimi karmasik mantiklar kurmaya, zamanlama, sayici, vb. mantiksal
operatdrler kullanmaya ve muting gibi guvenlik fonksiyonlarini kullanmaya
muktedirdir.

Batln bunlar kolay ve sezgiyle 6grenilebilen bir grafik arayiz ile gergeklestirilir.
PC’de gergeklestirilen konfigirasyon, M1’e USB baglantisi vasitasiyla gonderilir;
dosya M7in icinde kalir ve ayrica tescili MCM hafiza cipi (aksesuar) igine
kaydedilebilir. Konfigirasyon bodylece hizli bir sekilde baska bir M1 Unitesine
kaydedilebilir.

=» MOSAIC sistemi, uygulanabilir endistriyel giivenlik standarti tarafindan éngdriilen
maksimum guvenlik seviyesi ile sertifikalanmistir (SIL 3, SILCL 3, PL e, Kat. 4).
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URUN KOMPOZiSYONU

MOSAIC M1 asagidakilerle birlikte tedarik edilir:

o Ucretsiz MSD SW, bu ¢ok dilli PDF kullanma kilavuzunu ve diger urun
dokUimanlarini iceren bir CD-ROM.

o Cok-dilli kurulum dokimani.

=» NB: arka panel MSC konnektérii ve MCM bellek aksesuar olarak ayrica siparis
edilebilir.

Genigletme uniteleri asagidakilerle birlikte tedarik edilir:

o Cok-dilli kurulum dokimani.

* Arka panel MSC konnektdri (sadece terminal bloklariyla baglanan MR2 ve
MR4’de mevcut degildir).

=» NB: genisletme Unitesini kurmak igin (réleler harig) niteyle birlikte verilen MSC
konnektore ek olarak M1’e baglanti i¢cin ayrn bir MSC’ye ihtiya¢ duyacaksiniz. Bu
aksesuar olarak ayrica siparis edilebilir.
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KURULUM

Mekanik baglanti

MOSAIC sistem Unitelerini 35mm DIN raya asagidaki sekilde takin:

1.

2.

3.

Kurulum yapilacak unite sayisiyla ayni sayida, 5 kutuplu "MSC" arka panel
konnektorlerini birlestirin.

Boylece elde edilen konnektor dizisini Omega DIN 35mm (EN 5022) raya takin
(onlari dncelikle raya ustten asarak).

Uniteleri raya takin, Unitenin tabanindaki kontaklarin ilgili konnektére gelmesini
ayarlayin. Uniteyi, yerine oturdugunu hissedene kadar nazikce bastirin.

Bir Uniteyi ¢ikartmak igin, Unitenin arkasindaki kilit mandalini agsagi indirmek igin bir
tornavida kullanin; daha sonra uniteyi yukari kaldirip ¢ekin.

10

8540780 - 10 Aralik 2010 - Rev.7



GUVENLIK ENTEGRE EDILMIS MODULER KONTROL UNITESI MOSAIC REER

MOSAIC’e baglanmis olan bir ESPE’nin guivenlik mesafesi olgiimii

MOSAIC’e baglanmis herhangi bir elektro-duyarli koruyucu ekipman (ESPE) cihazi,
minimum guvenlik mesafesi S ile ayni veya ondan daha buyuk bir mesafede
konumlandirilmak zorundadir . Bdylece tehlikeli bolgeye ancak makinenin tehlikeli hareketi
durdurulduktan sonra ulasilabilir.

Yk Avrupa standarti:
- 1ISO 13855:2010- (EN 999:2008) Makine Giivenligi — insan viicudu uzuvlarinin
yaklasma hizina bagli olarak koruyucularin konumlandiriimas.”
dogru gluvenlik mesafesinin hesaplanmasi igin gerekli 6geleri saglar.

Yk dogru konumlandirma ile ilgili 6zel bilgiler igin her cihazin kurulum kilavuzunu
dikkatlice okuyun.

Yk Toplam cevap verme suresinin agagidakilere bagl oldugunu unutmayin:
MOSAIC cevap verme suresi + ESPE cevap verme suresi + makinenin cevap verme
suresi (6rn. Durma sinyali verildikten itibaren makinenin tehlikeli hareketi durdurma
icin harcadigi zaman).

Elektriksel baglantilar

OO0
‘: :‘ 5161718
I [
N MOSAIC sistemine ait tinitelerin, elektriksel baglanti igin
iR Vidali terminal bloklari vardir. Her tnite 8, 16 veya 24 adet
terminale sahip olabilir.
17118119120 Her unite ayrica arka panel bus konnektdriine sahiptir
SRR (ana unite ve diger genisletme Uniteleriyle haberlesme
igin).
9 [10[11[12
CO0O [ Ny . o
: :‘ MR2 ve MR4 sadece terminal bloklari yoluyla baglanir.
I [
112]3]4 ‘: :‘
OOOO
i

Y& Givenlik Gnitelerini koruma sinifi en az IP54 olan bir panoya yerlegtirin.

%4 Urinlerin besleme gerilimi 24Vdc +20% olmalidir
(PELV, EN 60204-1 (Bolium 6.4) standartina uygun olarak).

Y& MOSAIC'i Harici cihazlari beslemek icin kullanmayiniz.
Y& Tum sistem bilesenleri igin ayni toprak baglantisi (OVDC) kullaniimak zorundadir.

* "Tasarimcilarin, 6zellikle Elektrikli-hassas cihazlar (6rn. Isik perdeleri), guvenlik paspaslari veya basinca duyarli zeminler ve
cift-el kontrol gibi giivenlik cihazlari icin belirli bir tehlikeli noktadan itibaren minimum givenlik mesafesini hesaplamakta
kullanabilecegdi yontemleri anlatir. Makinenin yaklasma hizi ve durma slresine bagli olarak, guvenlik cihazlarinin yerlesimini
belirlemek igin bir kural igerir, which can reasonably be extrapolated so that it also includes the interlocking guards without
guard locking."

Tiirkce
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Baglanti kablolariyla ilgili talimatlar.

GUVENLIK ENTEGRE EDILMIS MODULER KONTROL UNITESi MOSAIC

=» Baglanti igin kullanilan kablolar AWG26 + AWG14 olmak zorundadir. 50mm’den daha uzun
baglantilar igin kullanilan kablolarin kesidi en az 1mm? olmak zorundadir (AWG16).

= Biz guvenlik moduli ve diger elektriksel glic ekipmanlari (elektrik motorlari, invertorler,
frekans doéndstiricller) veya diger parazit kaynaklar igin ayri gi¢ kaynaklari kullaniimasini
tavsiye ederiz.

Her bir MOSAIC sistem Unitesinin baglantilari asagidaki tabloda listelenmigtir:

Master (Ana Unite) M1

Tiirkge

TERMINAL SINYAL TiP ACIKLAMA CALISMA

1 24\V/DC - 24VDC gug beslemesi -

2 MASTER_ENABLE1 | Girig Master Etkinlestir 1 Giris (EN 61131-2’ye gbre "tip B" )

3 MASTER_ENABLEZ2 | Girig Master Etkinlestir 2 Girig (EN 61131-2’ye gbre “tip B" )

4 GND - 0VDC glg beslemesi -

5 OSSD1_A Cikis . Aktifken 1’e ceken PNP

6 OSSD1 B Cikis Statik cikig 1 Aktifken 1’e ceken PNP

7 RESTART_FBK1 | Giris | Geri Besleme/ Yeniden Baslatma 1 EN 61131-2’ye gore giris

8 OUT STATUS1 |Cikis Programlanabilir dijital ¢ikis Aktifken 1’e ceken PNP

9 OSSD2_A Cikis . Aktifken 1’e ceken PNP

10 0OSSD2 B Cikis Statik gikig 2 Aktifken 1’e ceken PNP

11 RESTART_FBK2 | Girigs | Geri Besleme/Yeniden Baslatma 2 EN 61131-2’ye gore giris

12 OUT STATUS2 |Cikis Programlanabilir dijital ¢ikis Aktifken 1’e ceken PNP

13 OUT TEST1 Cikis Kisa devre algilamali gikis Aktifken 1’e ceken PNP

14 OUT _TEST2 Cikis Kisa devre algilamali gikis Aktifken 1’e ceken PNP

15 OUT TEST3 Cikis Kisa devre algilamali gikis Aktifken 1’e ceken PNP

16 OUT TEST4 Cikis Kisa devre algilamali ¢ikis Aktifken 1’e ceken PNP

17 INPUT1 Girig Dijital girig 1 EN 61131-2'ye gore giris

18 INPUT2 Girig Dijital giris 2 EN 61131-2’ye gore giris

19 INPUT3 Girig Dijital giris 3 EN 61131-2’ye gore giris

20 INPUT4 Girig Dijital giris 4 EN 61131-2'ye gore giris

21 INPUTS Girig Dijital giris 5 EN 61131-2’ye gore giris

22 INPUT6 Girig Dijital giris 6 EN 61131-2’ye gore giris

23 INPUT7 Girig Dijital giris 7 EN 61131-2'ye gore giris

24 INPUT8 Girig Dijital giris 8 EN 61131-2'ye gore giris
USB girisi '
MOSAIC ana unitesi M1, MSD |
(MOSAIC  Guvenlik Tasarimcisi) ERHR |
konfiglrasyon yaziliminin bulundugu a e
bir kisisel bilgisayara baglanti igin bir “ e
USB 2.0 konnektor igerir. oty

USB kablosu(CSU),aksesuar olarak
Istenilen dlgude mevcuttur.

Sekil 2 - USB 2.0 én panel konnektorii

- A
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GUVENLIK ENTEGRE EDILMIS MODULER KONTROL UNITESI MOSAIC REER

TEKNIK VERI ETIKETI MOSAIC Konfigurasyon Bellegi (MCM)

MCM (opsiyonel) denilen bir yedekleme
bellegi, MOSAIC ana dUnitesi MTe
yerlestirilerek, SW (yazilim) konfiglrasyon
Karakteristik Ozelliklerini kaydetmek igin
=3 __an iy kullanilabilir.

\——-/_-.—-—i— ...éé‘-—»ﬁ’@ PC’den M1’e gdnderilen yeni proje, her
seferinde MCM’ye yazilir.

MCM ETIKETI

@'&51" =» MCM'Yyi Sokip/Takmadan once her
e ¢ seferinde M1’in Enerjisini Kesin.
}\ -—“I Karti M1'in arka panelindeki yuvadan
- iceri sokun (Sekil 3- MCM'de gosterildigi
T gibi).
- ‘ | COKLU YUKLEME fonksiyonu
. o -
Cakmyy A Cok sayida M1 modiiliin konfigiirasyonunu
bir PC ve USB konnektdr kullanmaksizin
Sekil 3 - MCM gerceklestirmek igin, istenilen

konfigurasyonu tek bir MCM’ye kaydedip,
daha sonra onu konfigure edilecek olan
M1  moduillere  veri yUklemek igin
kullanabilirsiniz.

Yk Eger MCM igerisinde bulunan dosya M1'de bulunanla ayni degilse, M1’de bulunan
konfigirasyon verilerini daimi bir sekilde silecek olan Ustine yazma islemi
gerceklesecektir.

DIKKAT: Bu durumda M1’de ONCEDEN BULUNAN BUTUN BILGILER KAYBOLACAKTIR.

GERIi YUKLEME fonksiyonu

Eger M1 Unitesi arizalanirsa, onu yeni biriyle degistirebilirsiniz; butin konfigirasyonlari
coktan MCM’ye yuklemis oldugunuzdan, tek yapmaniz gereken MCM’yi yeni M1’e takmak
ve MOSAIC sistemini ¢alistirmak, bu islem hemen MCM’ye yedeklenmis konfigirasyonu
M1’e geri yukleyecektir. Bu yolla, is Kayiplari en aza indirgenecektir.

=» Yukarida Bahsedilen Kendiliginden YUKLEME ve GERIYUKLEME fonksiyonlari;
SW yoluyla devre digi birakilabilir. (Sekil 26’ya bakiniz)

=» Kullanilabilmeleri icin, genisleme (nitelerine kurulum esnasinda adres atanmasi
zorunludur (NODE SEL boélumune bakiniz).

%4 MICM  her kullanildiginda, secilen konfigirasyonun o sistem igcin planlanan
konfigurasyon oldugunu dikkatilice kontrol edin. Mosaic ve ona bagli tim cihazlari
iceren sistemin tam fonksiyonel testini tekrar deneyin (Sistemi TEST ETME boélumuine
bakiniz).
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Tiirkge

REER

GUVENLIK ENTEGRE EDILMIS MODULER KONTROL UNITESi MOSAIC

MI8O2
TERMINAL SINYAL TiP ACIKLAMA CALISMA
1 24VDC - 24VDC gi¢ beslemesi -
2 NODE_SEL1 Giris Node selection Giris (EN 61131-2"ye gbre”tip B” )
3 NODE_SEL2 Girig (Adresleme girisi) Girig (EN 61131-2"ye gore”tip B” )
4 GND - 0VDC gug¢ beslemesi -
5 OSSD1_A 1ki . Aktifken 1’e ¢ceken PNP
6 0SSD1_B g.ké Statik gikis 1 Aktifken 1'e geken PNP
7 RESTART_FBK1 | Girigs | Geri besleme/Yeniden Baglatma 1 EN 61131-2'ye gore giris
8 OUT_STATUS1 | Cikis Programlanabilir dijital ¢ikis Aktifken 1’e ¢ceken PNP
9 0OSSD2_A Iki . Aktifken 1’e ceken PNP
10 0SSD2_B guké Statik gikig 2 Aktifken 1'e geken PNP
11 RESTART_FBK2 | Girig | Geri besleme/Yeniden baslatma 2 EN 61131-2’ye gOre giris
12 OUT_STATUS2 | Cikis Programlanabilir dijital ¢ikis Aktifken 1’e geken PNP
13 OUT_TEST1 Cikis Kisa devre algilamali gikis Aktifken 1’e ¢ceken PNP
14 OUT_TEST2 | Cikis Kisa devre algilamali gikig Aktifken 1’e ¢ceken PNP
15 OUT _TEST3 Cikis Kisa devre algilamali ¢ikis Aktifken 1’e ¢ceken PNP
16 OUT_TEST4 Cikis Kisa devre algilamali ¢ikis Aktifken 1’e ¢ceken PNP
17 INPUT1 Giris Dijital girig1 EN 61131-2’ye gOre giris
18 INPUT2 Girig Dijital giris2 EN 61131-2'ye gore giris
19 INPUT3 Giris Dijital giris3 EN 61131-2’ye gOre giris
20 INPUT4 Giris Dijital giris4 EN 61131-2’ye gOre giris
21 INPUTS5 Giris Dijital girig5 EN 61131-2’ye gOre giris
22 INPUT6 Giris Dijital giris6 EN 61131-2’ye gore giris
23 INPUT7 Girig Dijital giris7 EN 61131-2'ye gore giris
24 INPUTS8 Giris Dijital giris8 EN 61131-2’ye gOre giris
Tablo 1
MI16
TERMINAL SINYAL TiP ACIKLAMA CALISMA
1 24VDC - 24VDC gulc beslemesi -
2 NODE_SEL1 | Giris Node selection Giris (EN 61131-2’ye gore”tip B” )
3 NODE_SEL2 | Giris (Adresleme girisi) Girig (EN 61131-2’ye gére”tip B” )
4 GND - 0VDC gug¢ beslemesi -
5 INPUT1 Giris Dijital giris1 EN 61131-2’ye gore giris
6 INPUT2 Giris Dijital girig2 EN 61131-2’ye gore giris
7 INPUT3 Giris Dijital giris3 EN 61131-2’ye gore giris
8 INPUT4 Girig Dijital giris4 EN 61131-2’ye gdre giris
9 OUT_TEST1 | Cikis Kisa devre algilamali ¢ikis Aktifken 1’e ceken PNP
10 OUT_TEST2 | Cikis Kisa devre algilamali ¢ikis Aktifken 1’e geken PNP
11 OUT_TEST3 | Cikis Kisa devre algilamali gikis Aktifken 1’e geken PNP
12 OUT_TEST4 | Cikis Kisa devre algilamali ¢ikis Aktifken 1’e ¢ceken PNP
13 INPUTS Girig Dijital giris5 EN 61131-2’ye gdre giris
14 INPUT6 Giris Dijital giris6 EN 61131-2’ye gore giris
15 INPUT7 Girig Dijital giris7 EN 61131-2’ye gore girig
16 INPUTS8 Girig Dijital giris8 EN 61131-2’ye gore giris
17 INPUT9 Girig Dijital giris9 EN 61131-2’ye gore giris
18 INPUT10 Giris Dijital giris10 EN 61131-2’ye gore giris
19 INPUT11 Giris Dijital giris11 EN 61131-2’ye gore giris
20 INPUT12 Giris Dijital girig12 EN 61131-2’ye gore girig
21 INPUT13 Girig Dijital giris13 EN 61131-2’ye gore giris
22 INPUT14 Girig Dijital girigs14 EN 61131-2’ye gore giris
23 INPUT15 Giris Dijital giris15 EN 61131-2’ye gore giris
24 INPUT16 Giris Dijital giris16 EN 61131-2’ye gore girig
Tablo 3
14 8540780 - 10 Aralik 2010 - Rev.7



GUVENLIK ENTEGRE EDILMIS MODULER KONTROL UNITESI MOSAIC

REER

MI8
TERMINAL SINYAL TiP ACIKLAMA CALISMA

1 24VDC - 24VDC gul¢ beslemesi -

2 NODE_SEL1 | Girig Node selection Giris (EN 61131-2’ye gore”tip B” )
3 NODE_SEL2 | Girig (Adresleme girisi) Giris (EN 61131-2"ye gore”tip B” )
4 GND - OVDC gug¢ beslemesi -

5 INPUT1 Girig Dijital girisl EN 61131-2’ye gore giris

6 INPUT2 Giris Dijital giris2 EN 61131-2’ye gdre giris

7 INPUT3 Girig Dijital girig3 EN 61131-2’ye gore girig
8 INPUT4 Giris Dijital giris4 EN 61131-2’ye gore giris

9 OUT_TEST1 | Cikis | Kisa devre algilamali ¢ikis Aktifken 1’e geken PNP
10 OUT_TEST2 | Cikis | Kisa devre algilamali ¢ikis Aktifken 1’e geken PNP
11 OUT_TEST3 | Cikig | Kisa devre algilamali ¢ikis Aktifken 1’e geken PNP
12 OUT _TEST4 | Cikis | Kisa devre algilamali gikis Aktifken 1’e ceken PNP
13 INPUT5 Giris Dijital giris5 EN 61131-2’ye gore giris
14 INPUT6 Girig Dijital giris6 EN 61131-2’ye gore giris
15 INPUT7 Girig Dijital giris7 EN 61131-2’ye gore giris
16 INPUT8 Giris Dijital giris8 EN 61131-2’ye gdre giris

Tablo 4
MO4
TERMINAL SINYAL TiP ACIKLAMA CALISMA

1 24VDC - 24VDC gug beslemesi -

2 NODE_SEL1 Girig Node selection Girig (EN 61131-2’ye gore”tip B” )
3 NODE_SEL2 | Giris (Adresleme girisi) Girig (EN 61131-2’ye gbre”tip B” )
4 GND - 0VDC gii¢ beslemesi -

5 OSsSD1 A Cikis Statik cikis 1 Akt?fken 1’e ceken PNP
6 OSSD1_B Cikis Aktifken 1’e ¢ceken PNP
7 RESTART_FBK1 | Girig | Geri besleme/Yeniden baglatma 1 EN 61131-2’ye gore giris
8 OUT_STATUS1 | Cikis Programlanabilir dijital ¢ikig Aktifken 1’e ¢eken PNP
9 OSSD2_A Cikis Statik gikis 2 Akt?fken 1’e geken PNP
10 0OSsD2 B Cikis Aktifken 1’e ¢ceken PNP
11 RESTART_FBK2 | Giris | Geri besleme/Yeniden baslatma 2 EN 61131-2’ye gOre giris
12 OUT_STATUS2 | Cikis Programlanabilir dijital ¢ikis Aktifken 1’e ¢eken PNP
13 24VDC - 24VDC gug beslemesi 0SSD1/2 power supply
14 24VDC - 24VDC gug¢ beslemesi 0SSD3/4 power supply
15 GND - 0VDC gii¢ beslemesi -
16 GND - 0VDC gug beslemesi -
17 0OSSD4_A Cikis Statik gikis 4 Akt?fken 1’e ceken PNP
18 0OSSD4_B Cikis Aktifken 1’e ¢eken PNP
19 RESTART_FBK4 | Girig | Geri besleme/Yeniden baslatma 4 EN 61131-2'ye gore giris
20 OUT_STATUS4 | Cikis Programlanabilir dijital ¢ikis Aktifken 1’e ¢ceken PNP
21 OSSD3_A Cikis Statik gikis 3 Akt?fken 1’e ceken PNP
22 OSSD3_B Cikis Aktifken 1’e ¢eken PNP
23 RESTART_FBKS3 | Giris | Geri besleme/Yeniden baslatma 3 EN 61131-2’ye gore giris
24 OUT _STATUS3 | Cikis Programlanabilir dijital ¢ikis Aktifken 1’e ¢eken PNP

Tablo 5
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REER

GUVENLIK ENTEGRE EDILMIS MODULER KONTROL UNITESi MOSAIC

MO2
TERMINAL SINYAL TiP ACIKLAMA CALISMA

1 24VDC - 24VDC gig beslemesi -

2 NODE_SEL1 Giris Node selection Giris (EN 61131-2’ye gore’tip B” )
3 NODE_SEL2 | Giris (Adresleme girisi) Giris (EN 61131-2"ye gore”tip B” )
4 GND - 0VDC gug beslemesi -

5 OSSD1_A k Aktifken 1’ ken PNP

= Gikis Statik cikis 1 I °N - € Geen
6 OSSD1_B Cikis Aktifken 1’e ceken PNP
7 RESTART_FBK1 | Giris | Geri besleme/Yeniden baslatma 1 EN 61131-2’ye gore giris
8 OUT_STATUS1 | Cikis 1A/1B c¢ikiglarinin durumlari Aktifken 1’e ceken PNP
9 OSsSD2_A k Aktifken 1’ ken PNP
= Gikis Statik ¢ikis 2 I °N - € ¢een
10 0OSsD2 B Cikis Aktifken 1’e ¢ceken PNP
11 RESTART_FBK2 | Giris | Geri besleme/Yeniden baglatma 2 EN 61131-2’ye gdre giris
12 OUT_STATUS2 | Cikis 2A/2B gikiglarinin durumlari Aktifken 1’e ceken PNP
13 24VDC - 24VDC gug beslemesi 0OSSD1/2 gig beslemesi
14 n.c. - - -
15 GND - 0VDC gli¢ beslemesi -
16 n.c. - - -
Tablo 6
MR4
TERMINAL SINYAL TiP ACIKLAMA CALISMA

1 24VDC - 24VDC gl¢ beslemesi -

4 GND - 0VDC gu¢ beslemesi -

5 OSSD1_A Girig = Aktifken 1’e ceken
6 0ssD1 B Girig Kontrol BOLGE 1 PNP

7 FBK K1 K2 1 Cikis Geri besleme K1K2 BOLGE 1 N.C.

9 A_NC1 Cikis ..

10 B_NC1 Cikis NC kontak BOLGE 1

13 A_NO11 Cikis ..

14 B_NO11 Cikis NO1 kontak BOLGE 1

15 A NO12 Cikis ..

16 B_NO12 Cikis NO2 kontak BOLGE 1

11 A_NC2 Cikis ..

12 B_NC2 Cikis NC kontak BOLGE 2

17 OSSD2_A Giris - Aktifken 1’e ¢ceken
18 0SSD2_B Girig Kontrol BOLGE 2 PNP
19 FBK K1 K2 2 Cikis Geri besleme K1K2 BOLGE 2 N.C.
21 A_NO21 Cikis ..

2> B_NO21 Cikis NO1 kontak BOLGE 2

23 A_NO22 Cikis ..

>4 B_NO22 Cikis NO2 kontak BOLGE 2

Tablo 7
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GUVENLIK ENTEGRE EDILMIS MODULER KONTROL UNITESI MOSAIC REER

MR2
TERMINAL SINYAL TiP ACIKLAMA CALISMA
1 24VvDC - 24VDC gug beslemesi -
4 GND - 0VDC gi¢ beslemesi -
5 0SSD1_A Girig i ,
_ __ Kontrol BOLGE 1 Aktifken 1’e ¢eken

6 0OSSD1_B Girig PNP
7 FBK K1_K2 1 Cikis Geribesleme K1K2 BOLGE 1 N.C.
9 A NC1 Cikis .

NC kontak BOLGE 1
10 B_NC1 Cikis
13 A NO11 Cikis .

NO1 kontak BOLGE 1
14 B_NO11 Cikis
15 A _NO12 Cikis .

NO2 kontak BOLGE 1
16 B_NO12 Cikis

Tablo 8

MOSAIC’in MAKINE KONTROL SiSTEMINE BAGLANTI ORNEGI

O 24VDC

1 |24vDC OUT_TESTI | 13 =
2 |masTER_ENnABLET out_tesT2 | 14
—‘ 3 |MASTER_ENABLE2 15
4 JGND 16 ENABLE
mf f ul A i
EXTERNAL 5 JOSSD1_A = INPUTT | 172 | 0——
CONTACTORS K2 1 —
KZ} } = 6 |osspi_s INPUT2 | 18
| 6 | O | 18]
7.7 7 |RESTART_FBK1 = 19
- 8 |out_sTATUST % 20 ESPE
9 |OSSD2_A O 21 24VDC
24VDC RESTART FBK1 1 1 GND
T_Ql ki ke | 10]ossp2_8 = [ 22] i —
11| RESTART_FBK2 INPUT7 | 23 -
12| ouT_STATUS2 INPUTS | 24 0ssp2
Sekil 4

KURULUM SONRASI KONTROL LISTESI

MOSAIC sistemi kendi her bir modiliinde ortaya ¢ikacak arizalari tespit edebilir.
Ancak sistemim mikemmel ¢alismasini saglamak igin sistemi baglatirken ve en az yilda bir kere
asagidaki kontrolleri yapiniz:

Tiim sistem TESTini ¢alistirin ("Sistemi TEST ETME" béliimiine bakiniz).

Biitiin kablolarin diizgiin takildidini ve terminal bloklarinin diizgiin vidalandidini dogrulayin.
Biitiin ledlerin (géstergelerin) dogru bir sekilde yandigini dogrulayin.

MOSAIC’e badl tiim sensérlerin konumlandiriimasini dogrulayin.

MOSAIC’in Omega rayina dogru sabitlendigini dogrulayin.

Tim harici gbstergelerin (lambalar) diizgiin ¢alistigini dogrulayin.

RSN

=» Her kurulum, bakim ve konfigiirasyondaki herhangi bir nihai degisiminden sonra
sayfa 52'de “Sistemi TEST ETME” paragrafinda aciklandigi sekilde bir sistem TESTi
gerceklestirin.

Tiirkce
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REER

GUVENLIK ENTEGRE EDILMIS MODULER KONTROL UNITESi MOSAIC

CALISMA SEMASI

Mekanik baglant

»
»
N

y

Elektriksel baglantilar
harici sensorler ve Mosaic
moddilleri arasinda

A4

Semayi tasarlama

HAYIR

Tiirkge

Yazilim
dogrulamasi
TAMAM ?

EVET

Baglanti
USB yoluyla PSW ile

A\ 4

Semayl M1’e yiikleme

M1'de
konfigiirasyon
kontrolu
TAMAM?

l

USB baglantisini
sonlandirma

EVET

\4

Sistemi
baslatma

18
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GUVENLIK ENTEGRE EDILMIS MODULER KONTROL UNITESI MOSAIC REER

SINYALLER

GIRISLER

MASTER ENABLE (ANA UNITEYi ETKINLESTIRME)
MOSAIC M1 ana iinitenin iki girigi vardir: MASTER_ENABLE1 ve MASTER_ENABLE?2.

=» MOSAICin calismasi icin bu sinyallerin ikisi de kalici olarak lojik seviyesi 1’e
(24VDC) ayarlanmak zorundadir. Eger kullanici MOSAIC’i devre disi birakmak
isterse, basit¢e bu giriglerin lojik seviyesi 0’a (OVDC) dusurun.

NODE SEL (NODE SECIiMi)

NODE_SEL1 ve NODE_SEL2 girigleri; (SLAVE Uunitelerde) Tablo 9da gdsterilen baglantilar
yoluyla slave Unitelere (genisleme modullerine) fiziksel bir adres atamak i¢in kullanilir:

NODE_SEL1 NODE_SEL2
SLAVE O 0 (veya bagl degil) 0 (veya bagh degil)
SLAVE 1 0 (veya bagl degil) 24VDC
SLAVE 2 24VDC 0 (veya bagh degil)
SLAVE 3 24VDC 24VDC
Tablo 9

=» Ayni tipte iki unite igin ayni fiziksel adresi kullanmaya izin veriimez.

8540780 - 10 Aralik 2010 - Rev.7 19

Tiirkce



Tiirkge

REER GUVENLIK ENTEGRE EDILMIS MODULER KONTROL UNITESi MOSAIC

RESTART_FBK (YENIDEN BASLATMA ve GERIi BESLEME GIRiSi)

RESTART_FBK sinyal girisi MOSAIC'in harici kontaktorlerden gelen bir EDM (Harici Cihaz
Izlemesi) geribesleme sinyalini dogrulamasina ve Manuel/Otomatik calismayi izlemesine olanak
saglar (Tablo 10’dan muhtemel baglantilarin listesine bakiniz).

Her bir OSSD cifti i¢cin bir RESTART_FBK (Yeniden baslatma ve geri besleme) girisi vardir.

Yk RESTART (Yeniden baslatma) Butonu; tehlikeli alanin disina, hem tehlikeli alanin hem de tim
¢alisma alaninin agik¢a gortlebildigi bir konuma yerlestiriimek zorundadir.

Tehlikeli alanin igerisinden Kontrol sistemine ulasmak mimkuin olamamalidir.

CALISMA MODU EDM RESTART_FBK
K1
K1 K2 24\/40/5—0% ext_Restart_fbk
kontroli ile
OTOMATIK —
K1_K2 24V ext_Restart_fbk
kontroll
olmaksizin
24V K1 K2 4L
K1_K2 — "% ext_Restart_fbk
kontroll ile
MANUEL E—
K1_K2 24V -
kontrolii ext_Restart_fbk
olmaksizin

Tablo 10
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GUVENLIK ENTEGRE EDILMIS MODULER KONTROL UNITESI MOSAIC REER

CIKISLAR

OUT STATUS (CIKISLARIN DURUMU)

OUT STATUS sinyali asagidakilerin durumunu belirten bir programlanabilir dijital ¢ikistir:
» Bir giris.
» Bircikis.
* MSD kullanilarak tasarlanmis mantik semasinin bir “node”u (adresi).

OUT TEST (CIKIS TESTI)

Giriglerdeki kisa-devre veya asiri yuklerin varligini kontrol etmek icin OUT TEST sinyalleri
kullaniimak zorundadir (Sekil 5).

SHORT CIRCUIT CONTROL

:’:E” . =» Herbir ¢ikisin OUT TEST’i igin maksimum

] - kontrol edilebilir giris sayisi:

AR S == B - 2 GIRIS (paralel baglanti) (M1, MI802)
O s 7 - 4 GIRIS (paralel baglanti) (MI16)

Sekil 5

0SSD (M1, MI80O2)

OSSD’ler (statik yari-iletken givenlik ¢ikislar)) kisa devre korumali, ¢apraz kisa-devre
algilamali olup besleme gerilimi:

ON durumunda: (Uv-0,75V) + Uv (Uv, 24V + 20% iken)

* OFF durumunda: OV + 2V r.m.s.

400mA@24V’luk maksimum yuk, 60C2’luk bir minimum direng yukune karsilik gelir.
Maksimum kapasitif yik 0.82uF’dir. Maximum induktif yak 30mH’dir.

0SSD (MO2, MO4)

OSSD’ler (statik yari-iletken givenlik ¢ikislar)) kisa devre korumali, ¢apraz kisa-devre
algilamali olup besleme gerilimi:

¢ ON durumunda: (Uv-0,75V) + Uv (Uv, 24V + 20% iken)

* OFF durumunda: OV + 2V r.m.s.

400mA@24V’luk maksimum yuk, 60Q’luk bir minimum direng ylUktne karsilik gelir.
Maksimum kapasitif yik 0.82uF’dir. Maximum induktif yak 30mH’dir.

=» MSD yaziiminda gergeklestirilen konfigiirasyonda belirlenenler harig, harici
cihazlarin gikiglara baglanmasina izin verilmez.

Her bir OSSD c¢ikigl Tablo 11'de gdsterildigi gibi yapilandirilabilir:

Otomatik Cikis; Yalnizca ilgili RESTART_FBK girisi 24VDC’ye bagli olursa, MSD yazilimiyla ayarlanan
konfiglirasyona gore aktive olur.

Manuel cikis Yalnizca;ilgili RESTART_FBK girisi 0’dan -->1’e BIR MANTIK GECISINI TAKIP EDERSE, MSD
yazilimiyla ayarlanan konfiglirasyona gére aktive olur.

Kontrolli | §'K1s Yalnizca; ilgili RESTART_FBK girisi 0’dan-->1'e-->0"a BIR MANTIK GECISINI TAKIP EDERSE,
MSD yazilimiyla ayarlanan konfiglirasyona gére aktive olur.

Tablo 11
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REER GUVENLIK ENTEGRE EDILMIS MODULER KONTROL UNITESi MOSAIC

GUVENLIK ROLELERI (MR2, MR4)

Cikis devresinin 6zellikleri.

MR2/MR4 uniteleri, her biri 1 N.C. geribesleme kontagina ek olarak 2 N.O. kontak ve 1 N.C.
glivenlik kontagi olan pozitif kilavuzlanmis kontakl glvenlik réleleri kullanir.
MR2 Unitesi iki, MR4 Unitesi dort glvenlik rélesi kullanir.

Tahrik gerilimi 17..31 VDC
Minimum anahtarlama gerilimi 10 VDC
Minimum anahtarlama akimi 20 mA
Maksimum anahtarlama gerilimi (DC) 250VDC
Maksimum anahtarlama gerilimi (AC) 400VAC
Maksimum anahtarlama akimi 6A
Cevap verme suresi 12ms
Kontaklarin mekanik dmrii(Agma/Kapama) > 20 x 106
Tablo 12

=» dogru izolasyonu garantilemek ve rolelerin erken yaslanma veya hasar gérme
riskinden kaginmak icin, her bir kontak hatti 3.5 A. gecikmeli sigorta kullanilarak
korunmali ve yuk ozellikleri Tablo 12’de gosterilen degerlerde olmalidir.

=» Bu roleler ile ilgili Ayrintili bilgi icin, “MR2-MR4" bélimiine bakiniz

MR2/MR4 dahili kontak semasi

MR4
MR2 | Ik
osspi_A || |s BNO12 }
L1
M9 0SSD1_B 6 |s s ANG! B—Nﬂ 14
M B_No12| || 16 ovoc | | |4
0SSD1_A j e el e . N
N D =
B_NO11
0SSD1_B ANCI - 14 ANOT )
o Xv g 7 15 N
FBK_K1_K2_1 A_NOT2 ot
ovDC Bt o
LOAD
& 13 K1_1 1
+24VDC [ +24VDC 11
A_NO11 0
15 B_N022 24
FBK_K1_K2_1 ANOT2 N 0SSD2_A 17
- - L1
T 10 k2] ossbz_B || [18 2 B-No21j ) 22
L FB_B M &r \
LOAD E
B L
FB_A
N )21 K12
A_NO21 23 L0RD
FBRK_K1_K2_2|[ |19 o2 N
K2_2
1 12
1 LOAD

Sekil 6
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GUVENLIK ENTEGRE EDILMIS MODULER KONTROL UNITESI MOSAIC

REER

MR2 modiil'in, M1 moddliiniin statik OSSD cikislarina baglanti 6rnegi *

O 24VDC

1 |24vDC OUT_TEST1| 13
2 |MASTER_ENABLE! OuUT_TESTZ| 14
3 |MASTER_ENABLEZ2 15
ovoe |~ ]
4 |GND 16
5 |OSSD1_A = INPUTT | 17
6 |OSSD1_B INPUT2| 18
1 7 |RESTART_FBK1 % 19
8 |OUT_STATUSH 8 20
9 |OSSD2_A = 21
10]0ssD2_B 22
11| RESTART _FBK2 INPUT7 | 23
12| OUT_STATUS2 INPUTS | 24
MOSAIC MR2
M9
0sspi_g [ |] Brote| || 16
0SSD1_A e B,Nog 14
ovbC BNt L L
o] o 13
+24VDC s
FBK_K1_K2_1 15
A_NO12
1 1110
Sekil 7
Anahtarlama islemi zamanlama semasi
24VDC,
OSSD1_A
ovpc ‘
| |
| |
|
0SsD1_B
| |
| |
| |
| |
| |
N.O.
CONTACT OPEN CLOSED OPEN
| |
—12ms —12ms

2 0SSD'lere réle modiiliiniin baglanmasi, Unitenin cevap verme siiresinin 12ms artmasina sebep olur

Sekil 8
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REER GUVENLIK ENTEGRE EDILMIS MODULER KONTROL UNITESi MOSAIC

TEKNIK OZELLIKLER

GENEL SISTEM KARAKTERISTIKLERI

Giivenlik Seviyesi Karakteristik Ozellikleri

| Parametre | Deger | Standard |
PFH, (100107 | |
IEC 61508:1998
| SIL [E |
| SILCL |3 | IEC 62061:2005 |
| Type 4 | EN 61496-1 \
| PL [ E |
‘ DCavg H Yiksek ‘
_MTTFd (i) [ 30 + 100 | IEC 620612005
] Kategori H 4 \
\ Cihaz émri H 20 yil \
Genel veriler
| Maksimum girig sayisi H 72 \
| Maksimum cikis sayisi I 8 |
Maks. slave unite sayisi 7
( MR2-MR4 harig)
Ayni tipte maks. slave unite sayisi a
(MR2-MR4 harig)
| Anma Gerilimi I 24VDC + 20% |
| Dijital GIRISLER I 1’ken Aktif olan PNP (EN 61131-2) |
| OSSD (M1, MI802, MO2, MO4) I Aktifken 1’e ceken PNP - 400mA@24VDC max |
| Dijital GIKISLAR I Aktifken 1’e ceken PNP - 100mA@24VDC max \
| Master \ 10ms  + Tinput filter |
| M1 + 1 Slave | 19.5ms  + Tinput fiter |
| M1 + 2 Slave | 22ms  + Tinput filter |
o | M1 + 3 Slave \ 24ms  + Tinput filter |
Cevap verme siiresi
| M1 + 4 Slave I 26 ms  + Tinput filter |
| M1 + 5 Slave | 28ms  + Tinput filter |
| M1 + 6 Slave \ 30.5ms  + Tinput filter |
| M1 + 7 Slave | 32.5ms  + Tinput fitter |
| M1> modiil baglantisi H ReeR tescilli 5-kutuplu bus (MSC) \
| Baglanti kablosu kesidi I 0.5 + 2.5 mm? |
| Baglantilarin maks. uzunlugu I 100m \
| Galigma sicakhig | -10 = 55°C |
| Depolama sicakligi I -20 + 70°C |
| Bagil Nem I 10% + 95% \

-> Tinput_fiter = Proje girisleri icerisindeki maksimum filtreleme zamani ("GIRISLER" bélimiine
bakiniz).

Tiirkge
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GUVENLIK ENTEGRE EDILMIS MODULER KONTROL UNITESI MOSAIC

| Baglanti

EN 60715’e gore raya hizli baglanti

Kutu
Govde;maksimum 24 kutuplu,

ACIKLAMA Sokulebilir(kilitleme mandali montajli) Vida Terminalli ‘
| Kutu malzemesi Poliamid ‘
| Kutunun koruma sinifi IP 20 ‘
‘ Terminal bloklarinin koruma sinifi IP 2X ‘

| Boyutlar (Y x U x D)

108 x 22.5 x 114.5

M1 modulu

‘ Anma gerilimi

24VDC = 20%

| Giig Tiiketimi

3W maksimum

 Unite etkinlestirme Girig (Sayisi / Agik.)

2 / EN 61131-2’ye gore aktifken 1’e ¢ceken PNP "tip B"

| Dijital Girig (Sayisi / Agiklama)

8 / EN 61131-2’ye gore aktifken 1’e ¢ceken PNP

INPUT FBK/RESTART (Sayisi / Agikla.)

2 / EDM kontrolt / RESTART butonuyla Otomatik veya Manuel

calisma mumkiin

‘ Test Cikis (Sayisi / Agiklama)

4 / kisadevreler ve asir yukleri kontrol icin

' Dijital Gikis (Sayis / Agiklama)

2 / programlanabilir - Aktifken 1’e ¢ceken PNP

OSSD Cikig (Sayisi / Agiklama)

2 cift / solid state guvenlik cikislari Aktifken 1’e ceken PNP
400mA@24VDC maks

| MCM kart igin YUVA

Mevcut

| PC’ye baglanti

USB 2.0 (Yuksek Hizli) - Maks kablo uzunlugu: 3m

‘ Slave unitelere baglanti

5-kutuplu ReeR tescilli MSC bus yoluyla

MI8O2 moduli

‘ Anma gerilimi

24VDC + 20%

 Giig Tiiketimi

3W max

‘ Dijital Giris (Sayisi / Agiklama)

8 / EN 61131-2’ye gore aktifken 1’e ceken PNP

‘ Test Cikis (Sayisi / Agiklama)

8 / kisadevreler ve asiri yikleri kontrol igin

‘ Dijital Cikis (Sayisi / Agiklama)

2 / programlanabilir - Aktifken 1’e ceken PNP

OSSD (sayisi / Agiklama)

2 cift / solid state guvenlik ¢ikiglari:
Aktifken 1’e ¢eken PNP — 400mA@24VDC max

‘ M1’e baglanti

5-kutuplu ReeR tescilli MSC bus yoluyla

8540780 - 10 Aralik 2010 - Rev.7
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REER

GUVENLIK ENTEGRE EDILMIS MODULER KONTROL UNITESi MOSAIC

MI8 - MI16 modulleri

' Model MI8 MI16
‘ Anma Gerilimi 24VDC + 20%
 Giig Tiiketimi 3W maks

8 16

Dijital Girig (Sayisi / Agiklama)

EN 61131-2’ye gore aktifken 1’e ¢ceken PNP

‘ Test Cikis (Sayisi / Agiklama)

4 / kisadevreler ve asiri yukleri kontrol igin

| M1’e baglants

5-kutuplu ReeR tescilli MSC bus yoluyla

MO2 - MO4 moddulleri

OSSD Cikis (Sayisi / Agiklama)

Solid state guvenlik ¢ikislari: Aktifken 1’e ceken PNP
400mA@24VDC maks

' Model | MO2 MO4 |
' Anma gerilimi | 24VDC + 20% |
| Giig Tiiketimi | 3W maks |
\ 2 4 ‘
Dijital Cikis (Sayisi/ Agikiama) ‘ Programlanabilir - Aktifken 1’e ¢ceken PNP ‘

| 2 4 |

'\ |

\ M1’e baglanti

5-kutuplu ReeR tescilli MSC bus yoluyla

MR2 - MR4 modules

' Model | MR2 MR4 |
| Anma gerilimi | 24VDC + 20% |
| Giig Tiiketimi | 3W max |
‘ Anahtarlama gerilimi ‘ 240 VAC ‘
‘ Anahtarlama akimi ‘ 6A max ‘
‘ Kontak sayisi ‘ 2N.0. + 1N.C. 4 N.O. + 2 N.C. ‘
EEES?(:::K (GERIBESLEME) 1NC. 2 N.C.
‘ Cevap verme siiresi ‘ 12ms ‘
\ Kontaklarin mekanik 6mri \ Agma/Kapama > 20 x 10° \
sioq  AC18 230V Zin 750000
DC13 24V | |<=2A:  10.000.000 |

Cikis modiiliine baglanti

On-paneldeki OSSD Cikis klemensleri vasitasiyla
(MSC bus yoluyla baglanti yok)

26
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GUVENLIK ENTEGRE EDILMIS MODULER KONTROL UNITESI MOSAIC

REER

MEKANIK OLGULER

114.5 mm

22.5 mm

99 mm
O
O
% O
ke D]
q D
4 D
L D |
108 mm
Sekil 9
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GUVENLIK ENTEGRE EDILMIS MODULER KONTROL UNITESI MOSAIC

SINYALLER

Master M1 (Sekil 10)

LED
ANLAMI RUN IN FAIL | EXT FAIL CcOoM ENA IN1+8 OSDD1/2 CLEAR1/2 | STATUS1/2
QREER YESIL | KIRMIZI | KIRMIZI TURUNCU MAVI SARI | KIRMIZI /YESIL SARI SARI
aummis Acilis - baslangi¢ TESTi ON ON ON ON ON ON Kirmizi ON ON
MCM tanindi OFF OFF OFF ON ON OFF Kirmizi OFF OFF
IN EXT (max 1s) (max 1s)
FAIL MCM Karttan 5 5
COM | ENA sema yiikleniyor OFF OFF OFF yanip sénme yanip sénme OFF Kirmizi OFF OFF
MSD baglanti talep ediyor:
M1 i¢ konfigiirasyon mevcut ya da OFF OFF OFF Yavasga yanip sénme OFF OFF Kirmizi OFF OFF
gecerli degil
1 2 - —
N MSD baglanti talep ediyor: OFF OFF OFF Hizlica yanip sénme OFF OFF Kirmizi OFF OFF
3 4 MCM konfigiirasyonu gecerli degil
MSD bagli M1 durdu OFF OFF OFF ON OFF OFF Kirmizi OFF OFF
5 6
Tablo 13 - Acilis Ekrani
1 A LED
ANLAMI RUN IN FAIL EXT FAIL COM IN1+8 ENA 0OSSD1/2 CLEAR1/2 STATUS1/2
YESIL | KIRMIZI KIRMIZI TURUNCU SARI MAVI KIRMIZI /YESIL SARI SARI
1 2 ON = M1, ON
Py NXEMGIA ON OFF OFgK PC’ye baglandi GIRIS durumu ON YENIDEN
1 2 CALIS op- OFF=aksi MASTER_ENABLE1 KIRMIZI BASLATMA
CLEAR ve MASTER_ENABLE2 Cikig OFF Komutu(Start) CIKIS
1 2 o H?Pb ON = M1 sadece Hatali aktif ise _ bekliyor derum
STATUS HARICI Hata atatl oir PG've badland baglantinin yapildig YESIL
TESPIT EDILDI ON OFF Jaricl | PCye badlandi | GiRisin Numaras: OFF CikisON | Yanip sonme
mOsA:iC tespﬁ edildi st kadar yanip séner aksi Gerl$(e)sKleme
Tablo 14 - Dinamik Ekran
Sekil 10 - M1
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GUVENLIK ENTEGRE EDILMIS MODULER KONTROL UNITESI MOSAIC

REER

MI802 (Sekil 11)

ON' RUN
IN" - CEXT
FAIL
0 1
SEL
Mi802
1 2
IN
3 4
5 6
7 8
1 2
0SSD
1 2
CLEAR
1
STATUS
MOSA:C

Sekil 11 - MISO2

LED
ANLAMI RUN IN FAIL EXT FAIL SEL IN1+8 0OSSD1/2 CLEAR1/2 STATUS1/2
YESIL KIRMIZI KIRMIZI TURUNCU SARI KIRMIZI /YESIL SARI SARI
Acilis - baglangig TESTi ON ON ON ON ON Kirmizi ON ON
Tablo 15 - Agilig Ekrani
LED
ANLAMI RUN IN FAIL EXT FAIL IN1+8 SEL 0OSSD1/2 CLEAR1/2 STATUS1/2
YESIL KIRMIZI | KIRMIZI SARI TURUNCU K/:(RE';'I'E' SARI SARI
OFF
eger Unite MASTER (ana
Unite)’den ilk haberlesmeyi L
bekliyorsa OFF GIRIS durumu ON
YENIDEN
. KIRMIZI
YANIP SONME Cikis OFF BASLATMA
NORMAL Eger konfiglrasyon NODE_SEL1/2 sinyal Komutu(Start) CIKIS
GALISMA |tarafindan higbir GIRIS veya OFF tablosunu gosterir . bekliyor durumu
CIKIS talep edilmediyse YESIL
ON Sadece Hatali Cikis ON Yanip sénme
ON Hatali I bir harici baglantinin yapildig Geribesleme YOK
Eger konfigirasyon baglanti tespit GIRISin Numarasi
tarafindan GIRIS veya CIKIS edildi kadar yanip soner
talep edildiyse

Tablo 16 - Dinamik Ekran
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MI8 (Sekil 12)

KREER
HHE ANLAMI RUN IN FAIL EXT FAIL SEL IN1+8
YESIL KIRMIZI KIRMIZI TURUNCU SARI
FAIL H L Acilis - baglangi¢ TESTi ON ON ON ON ON
e 0 1 Tablo 17 - Acilis Ekrani
Mi8
IN . 2 LED
] I ANLAMI RUN IN FAIL EXT FAIL SEL IN1=+8
YESIL KIRMIZI KIRMIZI TURUNCU SARI
5 6 OFF
eger Uinite MASTER (ana Unite)'den ilk
7 g haberlegsmeyi bekliyorsa OFF GIRIS durumu
YANIP SONME .
NORMAL CALISMA Eger konfigiirasyon tarafindan higbir GIRIS OFF NODE_SELl/“2 sinyal
veya CIKIS talep ediimediyse tablosunu gosterir
ON Sadece Hatali
ON . Hatall It bir harici baglantinin yapildigi GIRISin
Eger konfigiirasyon tarafindan GIRIS veya baglanti tespit edildi Numarasi kadar yanip soner
CIKIS talep edildiyse
Tablo 18 - Dinamik Ekran
mMOSsR:EC

Tiirkgce

Sekil 12 - MI8
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REER

MI16 (Sekil 13)

ON ~ RUN
IN. - CEXT
FAIL
0 1
SEL
Mi16
1 2
IN
3 4
5 6
7 8
9 10
11 12
13 14
15 16
MOSA:C

Sekil 13 - MI16

ON
Eger konfigiirasyon tarafindan GIRIS veya
CIKIS talep edildiyse

Hatali bir harici
baglanti tespit edildi

LED
ANLAMI RUN IN FAIL EXT FAIL IN1+16
YESIL KIRMIZI KIRMIZI TURUNCU SARI
Acilis - baslangi¢ TESTi ON ON ON ON
Tablo 19 - Acilis Ekrani
LED
ANLAMI RUN IN FAIL EXT FAIL SEL IN1=+16
YESIL KIRMIZI KIRMIZI TURUNCU SARI
OFF
eger Unite MASTER (ana unite)'den ilk
haberlesmeyi bekliyorsa OFF GIRIS durumu
YANIP SONME i
NORMAL CALISMA Eger konfigiirasyon tarafindan higbir GIRIS OFF NODE_SELl/__Z sinyal
veya CIKIS talep edilmediyse tablosunu gosterir
ON Sadece Hatali

baglantinin yapildigi GIRISin
Numarasi kadar yanip séner

Tablo 20 - Dinamik Ekran
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GUVENLIK ENTEGRE EDILMIS MODULER KONTROL UNITESI MOSAIC

Q@FR

RUN
IN O OEXT
FAIL
0 1
SEL
Mo2
1 2
05SD
1 2
CLEAR
1 2
STATUS
MOSA:C

MO2 (Sekil 14)

Sekil 14 - MO2

LED
ANLAMI RUN IN FAIL EXT FAIL SEL 0SDD1/2 CLEAR1/2 STATUS1/2
YESIL KIRMIZI KIRMIZI TURUNCU KIRMIZI /YESIL SARI SARI
Acilis - baglangi¢ TESTi ON ON ON ON Kirmizi ON ON
Tablo 21 - Acilis Ekrani
LED
ANLAMI RUN IN FAIL | EXT FAIL SEL 0OSSD1/2 CLEAR1/2 STATUS1/2
YESIL KIRMIZI | KIRMIZI TURUNCU ALl SARI SARI
IYESIL
OFF ON
eger Uinite MASTER (ana Unite)'den ilk KIRMIZI YENIDEN BASLATMA
haberlesmeyi bekliyorsa Cikis OFF Komutu(Start)
YANIP SONME bekliyor
NORMAL Eger konfigiirasyon tarafindan higbir OFF OFF NODE_SEL1/2 sinyal GIKIS
CALISMA GIRIS veya CIKIS talep edilmediyse op. OK op. OK tablosunu gosterir durumu
ON YESIL Yanip sénme
Eger konfigiirasyon tarafindan GIRIS veya Cikis ON Geribesleme YOK
CIKIS talep edildiyse

Tablo 22 - Dinamik Ekran
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REER

MO4 (Sekil 15)

Sekil 15 - MO4

LED

QREER ANLAMI RUN IN FAIL EXT FAIL SEL 0OSDD1/4 CLEAR1/4 STATUS1/4
ON "~ RUN YESIL KIRMIZI KIRMIZI TURUNCU KIRMIZI /YESIL SARI SARI
" T Acilis - baglangi¢ TESTi ON ON ON ON Kirmizi ON ON

T ] Tablo 23 - Acilis Ekrani
0
SEL
Mo4 LED
ANLAMI RUN IN FAIL | EXT FAIL SEL OsDD1/4 CLEAR1/4 STATUS1/4
; KIRMIZI
1 2 :
bis YESIL KIRMIZI | KIRMIZI TURUNCU /YESIL SARI SARI
1 2 OFF ON
CLEAR eger Unite MASTER (ana Unite)den ilk KIRMIZI YENIDEN BASLATMA

1 2 haberlesmeyi bekliyorsa Cikis OFF Komutu(Start)

T YANIP SONME 72 sinval bekliyor

NORMAL Eger konfiglrasyon tarafindan higbir OFF OFF NODE_SEL1 2 S'n){a CIKIS
CALISMA GIRIS veya CIKIS talep edilmediyse op. OK | op. OK tablosunu gosterir durumu
3 4 o
0SSD ON . anlp sOnme
3 4 Eger konfigiirasyon tarafindan GIRIS YkE$|(|)_N Geribesleme YOK
CLEAR veya CIKIS talep edildiyse Cikis

3 4

STATUS Tablo 24 - Dinamik Ekran

MOSH:EC
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GUVENLIK ENTEGRE EDILMIS MODULER KONTROL UNITESI MOSAIC

MAREER

MAREER

MR2 (Sekil 16) / MR4 (Sekil 17)

LED
ANLAMI 0SSD1
KIRMIZI /YESIL
Acilis - baslangi¢ TESTi Kirmizi
Tablo 25 - MR2 - Acilis Ekrani
LED
ANLAMI 0OsSsD1
KIRMIZI /YESIL
NORMAL CALISMA KIRMIZI Cikis OFF — YESIL Cikis ON

Tablo 26 - MR2 - Dinamik Ekran

Tiirkgce

MR2 MR4
1 1 2
0SSb 0SSb
moOsA:C, MOsA:iC
Sekil 16 - MR2 Sekil 17 - MR4

LED
ANLAMI OSSD1 OSSD2
KIRMIZI /YESIL KIRMIZI /YESIL
Acilis - baslangi¢ TESTi Kirmizi Kirmizi
Tablo 27 - MR4 - Acilis Ekrani
LED
ANLAMI OSSD1 0OSSD2
KIRMIZI /YESIL KIRMIZI /YESIL
KIRMIZI Cikis OFF — YESIL Cikis ON

NORMAL CALISMA

Tablo 28 - MR4 - Dinamik Ekran
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REER

SORUN GIDERME

Master M1 (Sekil 18)

LED
Q REER ANLAMI RUN INFAIL | EXT FAIL CoM INI+8 | ENA 0SSD1/2 CLEAR1/2 | STATUS1/2 COZUM
ON  RUN YESIL KIRMIZI KIRMIZI TURUNCU SARI MAVI | KIRMIZI 7YESIL SARI SARI
) 2 veya 3 Uniteyi, tamir edilmek
IN EXT I¢ Hatali OFF yanip OFF OFF OFF OFF Kirmizi OFF OFF Uzere REER’e geri
FAIL sénme goénderin
COM_ | ENA * Projeyi, MOSAIC’e
5 5 5 5 tekrar yukleyin.
Konfigurasyon OFF ani OFF OFF 5 yanip OFF ani ani ani » Eger problem devam
M1 Hatasi syénmpe s6nme syénmr:e syénm'::e syénm'::e ederse, M1’i tamir
1 2 edilmek uzere REER’e
A geri génderin
3 4 4 yanip sénme * OSSD1/2 baglantilarini
kontrol edin
OSSD cikis & (ErnkEee FA » Eger problem devam
5 6 H OFF yanip OFF OFF OFF OFF {HATA} veren OFF OFF ” )
atasi sénme \kisa karsik ederse, M1’i tamir
¢ el§en LE% edilmek Uzere REER’e
7 8 g ) geri goénderin
» Sistemi yeniden
Slave ile E . Eeiilftlpc;blem devam
1 ) haberlesmede OFF yanip OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF e
0SSb Hatasi sonme edilmek Uzere REER’e
A 1 2 geri génderin
« Sistemi yeniden
e 1 2 baslatin
Slave unite * Hangi tnitenin FAIL
Hatas! OFF ON OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF mode (HATA
mMOsA:C modunda) oldugunu
kontrol edin.
, ) 6
Sekil 18 - M1 MCM Hatasi OFF yanip OFF o " OFF OFF OFF OFF OFF MCM'’yi degistirin
sénme yanip sonme

Tablo 29 - Sorun giderme M1
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MI8O2 (Sekil 19)

Tiirkgce

Sekil 19 - MI8O2

LED
ANLAMI RUN IN FAIL EXT FAIL SEL IN1+-8 OSsD1/2 CLEAR1/2 | STATUS1/2 cOzUM
QR R YESIL KIRMIZI KIRMIZI TURUNCU SARI KIRMIZI /YESIL SARI SARI
EE ; 2R E Uniteyi, tamir edilmek Gzere
ON _ RUN ic HATA OFF yanip OFF OFF Kirmizi OFF OFF yl, tamir & i
o REER’e geri gonderin
sénme
IN EXT T -
FAIL 5 5 5 5 * Yazihm strdma M1 ile
Uyum Hatasi OFF anip OFF IV anip anip anip uyumlu degil, yazilim
0 1 y Y sénme Y Y Y guincellestirmesi icin REER'e
SEL sénme sénme sénme sénme b
asvurun.
MI802 4 yanip sénme » OSSD1/2 baglantilarini
4 (sadece FAIL kontrol edin
'~ 1 2 0SSD cikis Hatasi OFF yanip OFF L OFF {HATA} veren OFF OFF « Eger problem devam ederse,
sénme U_nl'temn cikisa karsilik MI8O2'yi tamir edilmek lzere
3 4 fiziksel gelen LED) REER’e geri génderin
adresn_u Sistemni don basiat
5 6 Master (ana nite) E gosterir . El“se?mrloyt')elglmednev:;aez]erse
ile haberlesmede OFF yanip OFF OFF OFF OFF OFF ger problem devam ederse,
Hata sénme MI80O2’yi tamir edilmek Uzere
1 8 REER'’e geri gonderin
 Sistemi yeniden baslatin
Diger slave’de veya * Hangi tnitenin FAIL mode
M1’de Hata OFF Ol OFF OFF OFF OFF OFF (Hata modunda) oldugunu
1 2 kontrol edin.
PP A dresli 5 5
yni adresli ayni T S
1 2 . : * Unitenin adresini degistirin
CLEAR tlp_ sl_ave tespit OFF yanip yanip OFF OFF OFF OFF (NODE SEL’e bakiniz)
edildi sénme sénme
1 2
STATUS
n Tablo 30 - Sorun giderme MIS8O2
mMOsA:C
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REER

MI8 (Sekil 20)

MREER
ON RUN
IN EXT
FAIL
0 1
SEL
MI8
1 2
IN
3 4
5 6
7 8
MmMOsA:C

Sekil 20 - MI8

LED
ANLAMI RUN IN FAIL EXT FAIL SEL IN1+8 0OSssD1/2 CLEAR1/2 | STATUS1/2 COZOM
YESIL | KIRMIZI | KIRMIZI | TURUNCU SARI K,:("‘é'gi'f' SARI SARI
2 veya 3 T L .
ic Hata OFF yanip OFF OFF Kirmizi OFF OFF Uniteyi, tamir edilmek Gzere
. REER’e geri génderin
sénme
s s s : s [ L e e

Uyum Hatasi OFF yanip OFF yanip yanip yanip yanip gincellestirmesi icin REER’e

sonme sonme s6nme sonme sonme b

asvurun.

o « Sistemi yeniden baslatin
?f:‘f}fge(ﬁgaﬁlljgéf) OFF a?n OFF Unitenin fiziksel OFF OFF OFF OFF « Eger problem devam ederse,
Hat $ y..nmp adresini gosterir MI8'i tamir edilmek iizere

ata sonme REER’e geri gdnderin
» Sistemi yeniden baslatin
Diger slave’de veya * Hangi tnitenin FAIL mode
M1’de Hata OFF C OFF OFF OFF OFF OFF (Hata modunda) oldugunu
kontrol edin.

. . 5 5 oL S
Ayni adresli ayni tip * Unitenin adresini degistirin
slave tespit edildi OFF yanip yanip OFF OFF OFF OFF (NODE SEL’e bakiniz)

sénme sénme

Tablo 31 - Sorun giderme MI8
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MI16 (Sekil 21)

ON RUN
N EXT LED
FAIL = I
: 7 ANLAMI RUN IN FAIL EXT FAIL SEL IN1+16 0SsD1/2 CLEAR1/2 | STATUS1/2 COZOM
SEL YESIL | KIRMIZI | KIRMIZI | TURUNCU SARI I;IYREninZLI SARI SARI
MI16 . 2 veya 3 e - .
I¢c Hata OFF yanip OFF OFF Kirmizi OFF OFF ggée&/,létag:r %dr:l(:gﬁl:] uzere
k= 1 2 sénme gerg
e Yazilim stiromi M1 ile
3 2 E E E 2 E uyumlu degil, yazihm
Uyum Hatasi OFF yanip OFF yanip yanip yanip yanip guincellestirmesi igin REER’e
5 6 s6nme s6nme s6nme sénme s6nme bagvurun
L « Sistemi yeniden baslatin
7 8 Master (ana uUnite) 5 o o
. Unitenin fiziksel « Eger problem devam ederse,
:_Iit-;tr;aberle§mede OFF s):)?r?rlnpe OFF adresini gosterir OFF OFF OFF OFF MI16’y1 tamir edilmek Uzere
9 10 REER’e geri génderin
1 " « Sistemi yeniden baglatin
Diger slave’de veya « Hangi Unitenin FAIL mode
M1’de Hata OFF ol OFF OFF OFF OFF OFF (Hata modunda) oldugunu
3 14 kontrol edin.
. . 5 5 . S
15 16 Ayni adresli ayni tip « Unitenin adresini degistirin
slave tespit edildi OFF yanip yanip OFF OFF OFF OFF (NODE SEL’e bakiniz)
sénme sbnme
MOsA:C
Tablo 32 - Sorun giderme MI16

Tiirkgce

Sekil 21 - MI16
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REER

MO2 / MO4 (Sekil 22)

[HREER
ON RUN
IN EXT
FAIL
0 1
SEL
MOo2
1
0SSD
1
CLEAR
STATUS !
mMOsAR:C

Q@FER

RUN
IN EXT
FAIL

0 1
SEL

M04

1
0SSb
1
CLEAR

1
STATUS

3
0SSb
3
CLEAR

3
STATUS

MOSAC

Sekil 22 - MO2 / MO4

LED
MEANING RUN IN FAIL EXT FAIL SEL 0OSsD1/4 CLEAR1/2 | STATUS1/2 cOzUM
YESIL | KIRMIZI KIRMIZI TURUNCU KIRMIZI /YESIL SARI SARI
; 287 S Uniteyi, tamir edilmek {izere
Ic Hata OFF yanip OFF Kirmizi OFF OFF REER'e geri génderin
sdnme
¢ Yazilim surimi M1 ile
5 5 5 5 o
uyumlu degil, yazihm
Uyum Hatasi OFF yanip OFF yanip yanip yanip guncellestirmesi icin REER’e
sénme sénme sénme sénme
basvurun.
4 yanip sénme « OSSD1/2 baglantilarini
4 (sadece FAIL kontrol edin
OSSD ¢ikig Hatasi OFF yanip OFF . {HATA} veren OFF OFF * Eger problem devam ederse,
sonme Unitenin cikisa karsilik MO2/4’(i tamir edilmek (izere
fiziksel gelen LED) REER’e geri génderin
adresn_n Sistemi den baslat
vaster (ana unio) : L e
ile haberlesmede OFF yanip OFF OFF OFF OFF ger problem devam ecerse,
Hat .. MQO2/4’G tamir edilmek Uizere
ata sonme REER’e geri gdnderin
« Sistemi yeniden baslatin
Diger slave’de veya * Hangi tnitenin FAIL mode
M1’de Hata OFF of OFF OFF OFF OFF (Hata modunda) oldugunu
kontrol edin.
Ayni adresli ayni 5 5 S S
) 2 ¢ Unitenin adresini degistirin
tlp_ sl_ave tespit OFF yanip yanip OFF OFF OFF (NODE SEL’e bakiniz)
edildi sbnme sénme

Tablo 33 - Sorun giderme MOZ2/MO4
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MOSAIC GUVENLIK TASARIMCISI YAZILIMI

"MOSAIC GUVENLIK TASARIMCISI" uygulama yazihimi, MOSAIC (Ana (nite+
genisletme Uniteleri) ve gelistirilen sistemin parcalari arasindaki baglantilarin mantik
semasini yapilandirmak igin kullanilabilir.

Boylece, MOSAIC ve onun SLAVE Uuniteleri, kendilerine baglanan guvenlik elemanlarini
izleyip kontrol edecektir.

MSD, cok cesitli bilesenler arasindaki baglantilari kurmak i¢in asagida anlatildigi gibi ¢ok
yonlu bir grafik araytzi kullanmaktadir:

Yazilimi yukleme

PC DONANIM gereksinimleri

e RAM: 256 MB
(Windows XP SP3 + Framework 3.5 galistirmak igin yeterl))

* Hard disk: = 100Mbyte bos alan
e USB konnektor: 1.1 or 2.0
e CD-ROM surucusu

PC YAZILIM gereksinimleri

— Service Pack 3 ylklenmis Windows XP (veya daha Ust bir igletim sistemi).

=» Microsoft Framework 3.5 (yada daha ustu) PC’de yukli olmak zorundadir

MSD nasil yiklenir

* Kurulum CD’sini takiniz;
e SW kurulum programini talep etmek icin otomatik-agilan ytkleyiciyi bekleyin;

Alternatif olarak su yolu takip edin D:/;
e SetupMSD.exe dosyasi Gizerine gift tiklayin;

Yukleme prosedirid tamamlandiginda,sizden kurulum programini kapatmanizi isteyen bir
pencere agllacaktir.
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REER

Esaslar
Utijlnde bir simge olusturur.

MSD dizgin bir sekilde vyiklendikten sonra, masa

Programi baglatmak icin: bu simgeye cift tiklayin. =>

Asagida gdsterilen Agilis Ekrani belirecektir:

B=E
mMOsA:C

~  Property

o3
MREeR bl HEE/ v R EQ Q™ % o TEIEEED | -
One= ] -
v Input
v  Output

v Comments

~  Operator

v Logic

v  Memories
~ Counters

w Timer 1

»  Configuration

~  Visual Configuration

Reset Zoom 100%

Mosaic: Not present  State: Unconnected  Ver.: 1.0.9.26747

Sekil 23

Artik projenizi olusturmaya hazirsiniz.

41
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REER GUVENLIK ENTEGRE EDILMIS MODULER KONTROL UNITESi MOSAIC

Standart ara¢ gubugu

Tiirkgce

Standart ara¢ cubugu Sekil 24’de gdsterilmistir. Simgelerin anlamlari asagida listelenmistir:

1-> YENI BiR PROJE OLUSTUR

2 -> #  KONFiIGURASYONU DEGISTIR (farkli modiilleri kompozisyonu)

3 -> * KULLANICI KARAKTERISTIK OZELLIKLERINi DEGISTIR (isim, firma, vb.)
4 -> d MEVCUT PROJEYi KAYDET
5-> ~/ VAROLAN BiR PROJEYi YUKLE

=
6 —> PROJE SEMASINI BAS

i

7 -> ~  PROJE RAPORUNU BAS
8-> PROJEYi ONAYLA

o o
9 -> ¥ MOSAIC’E BAGLAN
10 -> = MOSAIC’E PROJE YOLLA
11 -> = MOSAIC iLE BAGLANTINI KES

o .
12 -> IZLEME (Gergek zamanli /O durumu - grafiksel)

13 -> % |ZLEME (Gergek zamanli I/O durumu - metinsel)

LOG DOSYASINI YUKLE

[IEN
N

|

\%
[

15 -> SISTEM KONFIGURASYONUNU YUKLE

16 -> ' PAROLAYI DEGISTIR

Y ON-LINE YARDIM

HBREER B s A3/ v9€@ BAL[D )

Sekil 24
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REER

Yeni bir proje olugtur (MOSAIC sistemini yapilandir)

Yeni bir projeye baslamak icin standart ara¢ ¢ubugundan CREATE (OLUSTUR - Sekil 24)

sembollni segin. Kullanici kimlik dogrulama penceresi gorintilenir (Sekil 25).

BREER._ 2 os =37/ SEQ E00 Be
»  Ttem : — .
M| Infol'serWindow |.-_.||E.|[ZI
w Input
Company Your Company
w  Output
ez Your Name
w Comments S —
Ok [ ] Cancel |
Sekil 25

Daha sonra MSD sadece M1’i gOsteren bir pencere agar.

Sisteminizi olugturmak icin gerekli sayida Uniteyi, ekranin Ust kismindaki acilir mendaleri
kullanarak (slave’i secin) ekleyebilirsiniz. Segilen Slavelere, altlarindaki kutucuklardan 0’dan

3’e kadar bir node’u (Fiziki adres) verebilirsiniz.

SLAVE’i SECIN (konfiguirasyonunuza eklemek icin)

I} | configuration

M1 MI16 w | MO4
g LD o
@EReeR  BReeR  3Re

oy ™ M . BUS Profi

5 . . é . BUS CAN

u." * ) 1 -

1] MIE Mos
Sl n '
El a 1
el =l
- - CLEER
T a 7 B amans 1 ®
& 10
" 12
1 H 2 14 3 a
CLERR CLERR
S‘I'IM‘ 2 kL] 1R El'l'll.E:I -
mosA:C mos/AC MOSAIC
PR M AN J/d—i—”\
Mode 0 (v Node 0 w )
Input:24 N~ —
Output:6
| ok | [ Disabled MCM |  cancel
A S

/

Sekil 26

NODE’u SECIN (0’dan ?hMCM ‘nin Otomatik YUklenme islemlerini

devre

disi birakmak igin segin
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Tiirkgce

KONFIGURASYONU DUZENLEME (cesitli modillerin kompozisyonu)

Sistem kompozisyonunun degisimi su sembol ile saglanir £ .
Konfigurasyon penceresi tekrar acilir (Sekil 24).

Kullanicl Karakteristik Ozelliklerinin degistirilmesi

Kullanici Karakteristik Ozelliklerinin degisimi su sembol ile saglanir ? .
Kullanici tanimlama istegi penceresi belirir (Sekil 27). Bu islemi basarmak igin Mosaic’den ¢ikmak
gerekli degildir. Genellikle yeni bir kullanici, yeni bir proje olustururken hizmet verir (hatta daha

once olugturulmusu kullanirken).

TREER ot i iy S0 E0 070

»  Item 5
M InfoUserWindow

w Input

Company Your Company
w  Dutput

User Your Name
v Comments Project Name Project Name

ok [ | Cancel |
Sekil 27
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NESNELER - OPERATOR - KONFIGURASYON ara¢ cubuklari

Dort buyuk arag penceresi ana pencerenin saginda ve solunda gosteriimektedir (Sekil

28'de gosterildigi gibi):

W Mosaic Safety Designer: Project

Company - Name

FIREER: -\t HE S/ v 9 E @ ©

~  Items
.
.
~ Input =
H H
— 1 H
. v Output .
. -
. .
= ~ Comments .
.
H H
. -
.
- £
B EEEEEEESEEEEEEEE ]
.
= #  Operator
A
H w Logic
.
2 :
—p . v  Memories

~ Counters

w Timer

. Configuration

- M1 Master 8 input - 2 out._|
= | | MIBO2 Expansion 8 input - 2...
MO4  Expansion 4 output

Mosaic: Not present  State: Unconnected Ver.‘mD.Q.ZSM?

mMOsA:C

~  Property

Sekil 28

1 > NESNE ARAG PENCERESI

4

Bu, projenizi yapmak igin gesitli fonksiyon bloklari icermektedir; bu bloklar 3 farkh tipe

ayniimigtir:
- fiziksel
- girigler
- gctkiglar
- yorumlar
2 > OPERATOR ARAG PENCERESI

Bu, 1.bolimde bahsedilen nesneleri baglamak igin gesitli fonksiyon bloklari

icermektedir; bu bloklar 5 farkh tipe ayrilmigtir:
- mantiksal
- muting
- bellekler
- sayicilar
- zaman roleleri
3 > KONFIGURASYON ARAG PENCERESI
Bu, proje kompozisyonunuzun agiklamasini igerir.

4 > KONFIGURASYON ARAC PENCERESI (gériiniim)

Bu, proje kompozisyonunuzun grafiksel sunumunu igerir.
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REER GUVENLIK ENTEGRE EDILMIS MODULER KONTROL UNITESi MOSAIC

Sema olusturmak (Sekil 29)

Sistem kompozisyonunuzu seger segmez, projenizi yapilandirmaya hazirsiniz demektir.
Mantik semasi SURUKLE&BIRAK fonksiyonu kullanilarak olusturulmustur:

Daha once anlatilan pencerelerden gerekli nesneleri segin (her bir nesne ileriki
bdélimlerde detayli olarak aciklanmistir ) ve tasarim alanina surikleyin.

Simdi, nesneyi sectiginiz zaman PROPERTIES (OZELLIKLER) penceresi etkinlesir,
burada bolumleri gereken sekilde doldurmalisiniz.

Belli bir sayisal degeri kaydirma dugmesiyle ayarlamaniz gerektiginde (6rnegin “filter”
degeri) klavyenizdeki sol ve sag oklari kullanin veya kaydirma gubugunun kenarlarina
tiklayin.

Farenizi istenen pinin Uzerine hareket ettirip, onu baglanacak pine surukleyerek
nesneleri baglayin.

Eger sema PAN fonksiyonunu (calisma alanini pencere icinde hareket ettirmek)
gerektirirse, hareket ettirilecek nesneyi secin ve klavyenizdeki ok tuslarini kullanin

Bir nesneyi ya da baglantiy1 silmeniz gerektiginde, onu secin ve klavyenizdeki DEL
tusuna basin.

Il Mosaic Safety Designer: Project Name

BREER 202 A v 9€Q=04% v & oot U A =1 H
@= | ] () propery :

- = |E-GATE

~  Input 5 T

nﬂ ESPE NESNE g ::uuhlev:iv
o, OZELLIKLERI==> : |Desiicren
»| e % A H

P/ PENCERESI ety

[/ H
 Photacel E Output Test
& E-Stop a
= No Test w
) Enable 1 =
| SR H

No Test [»

~ | Operator P — H S
[tnput 1 (M1) B = [starp Tet
+ Logic = |Filter (ms)
NE
-
v Memoi H
g = |[Jwith Contemporaneity
v Counter T H Item Description
|nput 2 (M1) | =
v Timer Baglanti :
.......................
S baslangic
noktasi
A Configuration
M1 Master 8 input- 2 o.]
MI15  Expansion 16 Input I AS AR I M
MO4  Expansion 4 output | Visual Configuration
ALANI 777
SELEL
L EE
_" 100% Msd: Not connected  Ver.: 1.0.1.13373
Sekil 29
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Proje Ornegi

Sekil 30, M1 Unitesinin sadece iki glvenlik bloguna (E-GATE ve E-STOP) baglandigi bir proje
ornegini géstermektedir.

Gulvenlik elemanin kontaklarini baglamak icin M1 girisleri (1,2,3) solda, SARI ile gosterilmektedir.
MOSAIC M1'cikislar (1’den 4’e kadar) Emniyet-Kapisi ve Acil-Durdurma’da belirlenen durumlara
gOre aktive olur. (Emniyet-Kapisi (E-GATE) ve Acil-Durdurma (E-STOP) bélimlerine bakiniz).
Secim yapmak igin bir bloga tikladiginizda, PROPERTIES (Ozellikler) PENCERESIni sagda
etkinlestirirsiniz; bunu blok aktivasyonu ve test Karakteristik Ozelliklerini yapilandirmak icin
kullanabilirsiniz (Emniyet-Kapisi (E-GATE) ve Acil-Durdurma (E-STOP) bélumlerine bakiniz).

IE Mosaic Safety Designer, @@
[ - = REER - BIANCHI -
HREER 24 -4¢ = NOSA:C
~ Item ~  Property
~
~ Phisycal
M I——  EEE—
~ | Qutput |Tnput 1 (M1) [0] \
4 0ssD @ ﬁ] edall
- 0ssD )
& Status
10— I;—‘
n2 Ousput Hpuout 1 SR |
v amput 2= rpin LS _Quiput 1) )
L M N T
(Input 2 (M1) [01
~  Operator
~
~ Logic
~  Muting
Yy
~ Memory & E-STOP
~ Counter ‘T{]‘
Input 3 (M1) [0 Inl
= = Output
w Timer v
=/
#  Configuration
Mi Master 8 input - 2 0.
MI16  Expansion 16 Input
MC4  Expansion 4 output . Visual Configuration
l-.. —
§ e a
= ‘!
By 3
|
~100% s 0.0.12
Msd: Notfound  Ver.: 0.0.12.15658
L
Sekil 30

Proje tasarim asamasinin sonunda (ya da ara adimlarda), standart ara¢ cubugundaki SAVE
(KAYDET) sembolinl kullanarak mevcut konfiglrasyonu kaydedebilirsiniz.

Proje onaylama

=» Simdi bitirilen proje dogrulanmahdir. VALIDATE (ONAYLA) komutunu gerceklestirin
(Standart ara¢ gubugundaki - simgesi).

Eger onaylama basariliysa, projenin girisine ve cikisina bir seri numarasi atanir. Sonra, bu numara
MSD’nin REPORT (RAPOR) ve MONITOR (IZLEME) unda da listelenir.

Sadece onaylama basarili oldugu takdirde, konfiglirasyon génderme islemine gecgecegiz.

Proje raporu

Her bir blogun 6zelliklerini iceren sistem kompozisyonu ¢iktisi. (Standart ara¢ gubugundaki
sembol().
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REER GUVENLIK ENTEGRE EDILMIS MODULER KONTROL UNITESi MOSAIC

Mosaic’e baglanti

M1’i CSU kablosu (USB) yoluyla PC’ye bagladiktan sonra, baglanti igin B simgesini kullanin.
Parola istegi icin bir pencere belirecektir. Parolay! giriniz ("Parola korumasi" bélumune bakiniz).

Enter Password

" Levell

* Level2
Passwiord

kkkkkk%k

oKk | Anndla |

Sekil 31

Konfigurasyonu MOSAIC’e gbnderme

Kaydedilmis konfigirasyonu bir PC’den M1’e géndermek icin standart ara¢ cubugundaki @
simgesini kullanin ve yuritmeyi bekleyin. M1, projeyi kendi dahili bellegine ve (eger mevcutsa)
MCM bellege kaydedecektir. (Parola gerekli: seviye 2).

= Bu fonksiyon, ancak proje onayindan sonra mumkundur.

Konfigurasyon LOG’u

=» Konfigiirasyon dosyasinin (proje) icinde, M1’e yiiklenen projenin olusturma tarihi ve
CRC'’si (otomatik olarak atanan 5-basamakli onalti tabanli bir say1) bulunmaktadir.

=» Bu kayit defteri ancak 5 Adede kadar ardisik islemin kaydini tutabilir. 5 Adedin
ustlindeki kayitlar ise en eski tarihli kayittan baslayarak mevcutlarin tstine yazilir.

Log dosyasi, standart ara¢ cubugunda D simgesi kullanilarak gorunttlenebilir.

(Parola gerekli: seviye 1).
Log File [ [OX]

CRC
0811410 aFgEH

0811410 AEOEH
0411410 FOF4H
0411410 FOF4H

031410 4CC3H

Exit

Sekil 32
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Sistem konfiglrasyonunu yukleme

MOSAIC sisteminin mevcut kompozisyonunun kontrolu - simgesi kullanilarak
gerceklestirilebilir. (Parola gerekli: seviye 1). Asagidakileri iceren bir agilir pencere
belirecektir:

- Bagh moduller;
- Her modulun yazilim strimu;

- Her bir modulin Node numarasi (fiziksel adresi).

System E@E‘

Module Py Twpe
CEEFERRER P40 0.2 | hChd Mot Present
taodule MO4 | PN 0.0 [MNode: 0

Exit

Sekil 33

Sistem Baglantisini Kesme

PC’nin M1’den baglantisini kesmek igin @ simgesini kullanin; sistem baglantisi kesildiginde,
resetlenmis olur ve génderilmis projeyle calisir.

= Eger sistem, konfiglirasyondaki bGtum modullerden olusmuyorsa, baglanti kesildikten sonra,
M1 uyumsuzluk gésterir ve ¢alismaz. (SINYALLER’e bakiniz).

MONITOR - iZLEME (gergek zamanli I/O durumu - metinsel)

izlemeyi galistirmak icin = simgesini kullanin. (Parola gerekli : seviye 1).
Asagidakileri iceren bir acilir pencere belirecektir (gergek zamanli):

- Giriglerin durumu (nesnenin Mosaic’e iki veya daha fazla giris baglantisi varsa,
MONITOR (IZLEME) sadece birinciyi aktif olarak gosterecektir), sekildeki drnede bakiniz;

- Giris HATA tanilar;

- OSSD Durumu;

- OSSD HATA tanilarr;

- Dijital ¢ikislarin durumu;

- OUT TEST (CIKIS TESTi) HATA tanilari.

Maodule | block | Type | INPUT | State ';.p“t . Module | 0SS | State | 9252 edil || S || e | e | SR
iagnostic diagnostic diagnostic

X Enable INT  |OFF M1 0SSD1  OFF _ X _ M1 T1

_ _ |x _ 'MO4 -0 0SSD2 OFF 'MO4 -0 STATUS1 OFF M1 T3
M1 |2 |Enable IN4 | OFF 'MO4 -0 0SSD3 OFF 'MO4 -0 STATUS2 OFF M1 T4
M1 3 Enable INS  OFF 'MO4 -0 0SSD4 OFF 'MO4 -0 STATUS3 OFF
m1 |4 |Enable IN6  OFF 'MO4-0 0SSD5 OFF 'MO4 -0 STATUS4 OFF
M1 5 Enable INT  OFF
M1 6 Enable IN8  OFF

Exit

Sekil 34 - metinsel izleme
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MONITOR - iZLEME (gergek zamanh 1/0 durumu - grafiksel)

izlemeti etkinlestirmek/devre disi birakmak igin l semboliini kullanin. (Parola gerekli

. seviye 1).
Baglantilarin renkleri (Sekil 33) HATA tanilarini (gergek zamanlh) izlemenizi saglar:

KIRMIZI = OFF

YESIL = ON

KESIKLI TURUNCU = Baglanti HATAsI

KESIKLI KIRMIZI = Enable (etkinlestirme) bekleniyor (6rnegin RESTART)

Fare imlecini baglanti Gzerine getirerek, HATA tanisini gérintuleyebilirsiniz.

1! Mosaic Safety Designer: Proyecto CEX
BREER 3 H55/  SEQ@AD" % @ R SRS MOSRA:C
(~oggeti | - 2
) Input
) Output
v Note
]

» | Dperatore

~ | Logici

w | Memorie

~ | Contatori
) Timer
+ | Muting

~ | Configurazione | Diagnostica Digout
M1 Master 8 ingressi - 2. M1

» | Configurazione visuale|

(e — - - .
‘4 start 8 [ @& MsD_1_0_12_beta [ T Documentoz -

Sekil 33 - grafiksel izleme
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Parola Korumasi

MSD projeyi yuklemek ve kaydetmek icin bir parola ister.

Seviye 1 parola

M1 sistemini kullanan tim operatorler Seviye 1 PAROLAsIna sahip olmalidirlar.

Bu Parola yalnizca LOG dosyasini, system kompozisyonunu ve gergek zamanli iZLEME'yi
gOérmeye izin vermektedir.

Sistem ilk baglatildiginda, operatdr

parolasini kullanmak zorundadir (ENTER tusu).

Seviye 2 parolasini bilen tasarimcilar, yeni bir seviye 1 parolasi girebilirler (alfanumerik, maks. 8
karakterli).

= Bu Seviye 1 parolasina sahip operatorlere projeyi yukleme, degistirme veya kaydetme yetkisi
verilmemistir.

Seviye 2 parola

Projenin olusturulmasiyla ilgili galismalara yetkili tasarimcilarin Seviye 2 PAROLA’sini bilmeleri
gerekir. Sistem ilk baslatildijinda, operator "SAFEPASS" (tamami blylk harf) parolasini
kullanmak zorundadir.

Seviye 2 parolayi bilen tasarimcilar, yeni bir seviye 2 parolasi girebilirler (alfanumerik, maks. 8
karakterli).

=» Bu parola projenin yiiklenmesi degistiriimesi ve kaydedilmesine yetki verir. Bagka bir
deyisle, PC => MOSAIC sisteminin tum kontroline olanak saglar.

=» Yeni bir proje YUKLENDIGINDE, seviye 2 parolasi degistirilebilir.

=» Bu parolalarin her ikisini de unutursaniz, kilit ¢g6zme dosyasi (ara¢ gubugundaki
~*sembolu) icin lutfen ReeR ile temasa gegin. Bu parola sadece tasarimciya verilebilir
ve yalniz bir kez kullanilabilir

Parola Degisimi

i
PAROLA Degisimini aktive etmek igin, Seviye 2 Parolasiyla baglandiktan sonra 73
simgesini kullanin.Yeni parola segenegi sunan bir pencere belirir (Sekil 36); eski ve yeni
parolalari uygun alanlara yazin (maks 8 karakter). OK’e basin.

Islemin sonunda, sistemi yeniden baslatmak icin baglantiyi kesin.
Edger MCM mevcutsa, yeni parola onun i¢ine de kaydolacaktir.

Change Password

Old Pazsword

[ —— ™ Levell Pazsword

Mew Password * Level2 Pazsword

IT

Retype Mew Pazsword

|
Ok | Cancel

Sekil 36
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Sistemi TEST ETMEK

uProjenin onaylanmasi ve M1’e yuklenmesinden ve butin glvenlik cihazlarinin
baglanmasindan sonra, dogru ¢alistigini dogrulamak igin sistemi test etmelisiniz.

Guvenlik cikislarin durumunun gercekten degistigini kontrol etmek icin gerekli Bu islem; Mosaic’'e
badl her bir glvenlik cihazi cebri olarak durum degistirmeye (Glvenlik Kapilarini Agmak, Acil
Stop’a basmak, Isik Bariyerinin 1sinlarini Kesmek vb.) mecbur edilerek yapilir.

Asagidaki ornek TEST proseduirini anlamak icin yardimci olacaktir.

[ I Mosaic Safety Designer, E@@
HEReeR ddES —— MOSA:C
~ Item ~  Property
~ Phisycal -
P — —_—
A~ Output |Input 1 (M1) [0] &
4 0ssD ﬁ @ CCATE
& Status o
- In2 ol Ousput
v put 40"-...__
-
()Tt W —_——
|Input 2 (M1) [0] B
~ Operator 1 1 |
v  Logic -
Sekil 37

(t1) Normal calisma durumunda (E-GATE (Emniyet-Kapisi) kapali) Girigs1 kapal, Girig2
aclk ve E-GATE blogunun cikisi yiksek mantik seviyesine ayarlanmis; bu modda
guvenlik cikislar (OSSD1/2) aktif ve ilgili terminallere glic beslemesi 24VDC’dir.

(t2) Emniyet Kapisi fiziksel olarak acildiginda, E-GATE blogunun giris ve bdylece
cikislarinin durumlar degisecektir: (OUT= 0VDC--->24VDC); OSSD1-0SSD2 guvenlik
cikiglarinin durumlari 24VDC’den 0VDC’ye degisecektir. Eger bu degisim tespit
edilirse, Hareketli Emniyet Kapisi dogru baglanmistir.

Inl 24vdc L Ovdc

In2 Ovdc | 24vdc

Output 24vdc 1

0OssD1 24vdc | Ovdc

0OSSD2 24vdc | Ovdc
(t1) (t2)

Y& Her bir harici sensoér/elemanin dogru bagdlantisi i¢in, onlarin kurulum kilavuzuna
basvurun.
Y%k Bu test projedeki her bir glivenlik elemani igin gergeklestiriimek zorundadir.
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NESNE FONKSiIYON BLOKLARI

CIKIS ELEMANLARI

OSSD (giivenlik ¢ikiglar)
OSSD  vyari-iletken  glvenlik  ¢ikislari  bakim

gerektirmez, Cikis1 ve Cikis2 ,eger giris 1 ise ~ ) Property
(EVET) 24VDC., eger giris 0 ise (HAYIR) OVDC. 055D
Clkartlr_ [¥]Enable Manual Reset
Reset Type
Manual s
=> Her bir OSSD cifti bir RESTART_FBK girisine | Ep—

sahiptir. Bu giris herzaman RESTART_FBK
paragrafinda anlatildigi gibi baglanmaldir.

Itermn Description

Karakteristik 6zellik

Enabled reset(Manuel Reset): Eger segilirse, giris sinyalinin 0’a her disustnde sistemin
yeniden kurulmasi (reset) gerekir. Aksi takdirde, ¢ikisin etkinlestiriimesi direkt olarak giris
durumlarini takip eder(Otomatik Reset).

Manuel ve Kontrolli Manuel Reset olmak Uzere iki tip Enabled reset (yeniden kurma)
vardir. Manuel segildiginde, sistem sadece sinyal 0’'dan 1’e degistiginde ,Kontrolli Manuel

P

Reset secilmisse, 0'dan 1’e ve sonra geri 0’a degistiginde yeniden kurulabilir.

\ MANUAL

\‘ MONITORED

Enable status: Eger tiklenirse, OSSD’nin mevcut durumunun bir STATUS ile baglanmasini
etkinlestirir.

STATUS (sinyal cikisi)

~  Property
DURUM Gésterir Sinyal ¢ikisi (GUVENLIK CIKISI smarusy| [T
DEGIL) semadaki herhangi bir noktayi, kendi girisine tln q_uw
baglayarak izlemeyi mumkun kilar. Eger giris 1 ise

(EVET) Cikis 24Vdc'ye veya giris 0 ise (HAYIR)
OVdc’ye doner.

Y& UYARI: DURUM GOSTERIR SINYAL cikislari Giivenlik Amaci ile Kullanilamaz.
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GIRIS NESNELERI

E-STOP (acil durdurma)

MOSH:C
E-STOP fonksiyon blogu bir acil durdurma cihazinin ~ Property
girislerinin durumlarini dogrular. Eger acil durdurma e
butonuna basilirsa, ¢ikis 0dir (HAYIR). Eger 8 c=ror Single NC
basiimazsa, cikis 1'dir (EVET). ‘ j erable vanal s
Inl Reset Type
) Lfput Manual
. e Input 1 Test
Karakteristik Ozellikler No Output
Giris tipi: S
- Tek NC — tek kanall acil durdurmalarin 2
baglantisini saglar Htem Description
- Cift NC — cift kanalli acil durdurmalarin

baglantisini saglar .

Enabled reset(Manuel Reset): EQer segilirse, giris sinyalinin 0’a her dususunde sistemin
yeniden kurulmasi (reset) gerekir. Aksi takdirde, ¢ikisin etkinlestiriimesi direkt olarak girig
durumlarini takip eder(Otomatik Reset).

Manuel ve Kontrolli Manuel Reset olmak Uzere iki tip Enabled reset (yeniden kurma)
vardir. Manuel secildiginde, sistem sadece sinyal 0’dan 1’e degistiginde ,Kontrolli Manuel
Reset secilmisse, 0’dan 1’e ve sonra geri 0’a degistiginde yeniden kurulabilir.

CONNECTION EXAMPLE (ONE CONTACT)

E-STOP w
& 2
] a
INPUT n o
MANUAL 1 =
E— Jut [ S
| JouT TEST n 3
(@]
- =
CONNECTION EXAMPLE (TWO CONTACTS)
£-sTOP
Y Y
— 1
=)
G 2
o |INPUT (n+1) g
| &)
MONITORED OUT TEST (n+1) =
A [ o4
OUT TEST n o
— =

=» UYARI: Enabled Reset aktifse, ardisik bir giris kullanilmak zorundadir. Ornek : Giris 1
ve Girigs 2 fonksiyonel blok igin kullanilir, o halde Giris 3 Reset Girisi icin
kullaniimahdir.

Output test (Cikis testi): Bu, hangi test ¢ikis sinyallerinin acil durdurmaya (mantar basma
butonu) gonderilecedini segmek igin kullanilir. Bu ilave test, hatlar arasindaki herhangi bir
kisa-devreyi tespit etmeyi ve halletmeyi mumkun kilar. 4 adet test ¢ikis sinyali segcenegi
vardir, Test Cikis1 1 + Test Cikigi 4.

Start-Up Test (Baslangi¢ testi): EQer segilirse, bu harici elemanin (acil-durdurma)
baslangi¢ testine olanak verir. Bu test, komple fonksiyon testini calistirmak ve cikisi
etkinlestirmek icin basma butonuna basip birakarak gerceklestirilir. Bu test sadece makina
calistirildiginda (Unite agildiginda) istenir.
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REER

Filtre (ms): Bu acil durdurmadan gelen sinyalleri filtrelemek icin kullanilir. Filtre 3 ila 250ms
arasinda yapilandirilabilir ve kontak ziplamalarindan kaynaklanabilecek olan herhangi bir
HATAy! ortadan kaldirir. Filtrenin uzunlugu Unitenin toplam cevap verme suresinin

hesabini etkiler.

Concurrent enable (Eszamanli etkinlegtirme): Eger segilirse, bu acil durdurmadan gelen
sinyallerin eszamanli anahtarlamasini dogrulayacak testi aktive eder.
Concurrent (Eszaman) (ms). Bu sadece bir énceki parametre etkinken aktiftir. Harici
kontaklardan gelen ki farkli sinyalin anahtarlamasi arasindaki misaade edilebilir

maksimum zaman farkini (ms olarak) tanimlar.

Item Description (Nesne agiklamasi): Girilecek 6genin fonksiyonunu agiklamaya olanak

saglar. Sembolln Gst kisminda metin gérunur.
E-GATE (glivenlik kapisi cihazi)

E-GATE fonksiyon blogu hareketli koruyucu veya
glvenlik kapilarinin agik ya da kapali durumunu
dogrular. Eger Hareketli koruyucu veya guvenlik
kapisi agiksa, ¢ikis 0’dir (HAYIR). Aksi takdirde ¢ikis
1’dir (EVET).

Karakteristik Ozellikler

Girig tipi:

- Cift NC — iki NC kontakl eleman baglantisini
saglar

- Cift NC/NO — bir NO ve bir NC kontakl
eleman baglantisini saglar

Enabled reset. Eger segilirse, bu Hareketli koruyucu/
guvenlik kapisi her aktive edildiginde resetleme
(yeniden kurma) talebine olanak saglar. Aksi
takdirde, cikisin etkinlestiriimesi direkt olarak giris
durumlarini takip eder(Otomatik Reset).

Manuel ve Kontrolli Manuel Reset olmak tzere iki
tip Enabled reset (yeniden kurma) vardir. Manuel
secildiginde, sistem sadece sinyal 0Odan 1’e

|| Monitored

~ | Property
E-GATE

Input Type
Double NC
Enable Manual Reset

Rezet Type

Output Test

No Test & | Input 1

Neo Test s | Input 2

[]startUp Test

Filter (ms)
3

With Contemporaneity

Contemperaneity (ms)
10

Item Description

degistiginde ,Kontrolli Manuel Reset secilmigse, 0’dan 1’e ve sonra geri 0’a degistiginde yeniden

kurulabilir.

e

CONNECTION EXAMPLE (ONE CONTACT)

- Lt
E-CATE 5
MANUAL T = a
o INPUT n o
— =
i O
OUT TEST n 5
o
— =
CONNECTION EXAMPLE (TWO CONTACTS)
E-GATE
Lt
:’, = 3
0 o
I 2
o | | nPuT (0+1) g
MONITORED - o
T OUT TEST (n+1) <
e
OUT TEST n o
| =
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=» UYARI: Enabled Reset aktifse, ardisik bir giris kullanilmak zorundadir. Ornek : Giris 1
ve Girig 2 fonksiyonel blok igin kullanilir, o halde Giris 3 Reset Girisi icin
kullaniimalidir.

Output test (Cikig testi): Bu, hangi test ¢ikis sinyallerinin 6ge kontaklarina gonderilecegini segmek
icin kullanilir. Bu ilave test, hatlar arasindaki herhangi bir kisa-devreyi tespit etmeyi ve halletmeyi
mamkin kilar. 4 adet test ¢ikis sinyali segcenegi vardir, Test Cikisl 1 + Test Cikigi 4.

StartUp Test (Baslangig¢ testi): Eger secilirse, bu harici 6genin baslangic testine olanak verir. Bu
test, komple fonksiyon testini calistirmak ve cikisi etkinlestirmek icin Hareketli koruyucu veya
glvenlik kapisini acarak gerceklestirilir. Bu test sadece makina galistirildiginda (unite agildiginda)
istenir.

Filtre (ms): Bu harici kontaklardan gelen sinyalleri filtrelemek igin kullanilir. Filire 3 ila 250ms
arasinda yapilandirilabilir ve kontak ziplamalarindan kaynaklanabilecek olan herhangi bir HATAyi
ortadan kaldirir. Filtrenin uzunlugu dnitenin toplam cevap verme sdresinin hesabini etkiler.
Eszamanli etkinlestirme (Concurrent enable): Eger secilirse, bu harici kontaklardan gelen
sinyallerin eszamanli anahtarlamasini dogrulayacak testi aktive eder.

Eszaman (Concurrent)(ms): Bu sadece bir 6nceki parametre etkinken aktiftir. Harici kontaklardan
gelen iki farkli sinyalin anahtarlamasi arasindaki miisaade edilebilir maksimum zaman farkini (ms
olarak) tanimlar.

Nesne acgiklamasi (Item description): Girilecek &Jenin fonksiyonunu acgiklamaya olanak saglar.
Semboliin (st kisminda metin gériindr.

ENABLE (yetki anahtar)

ENABLE fonksiyon blogu bir manuel anahtar
cihazinin giris durumunu dogrular. Eger anahtar ::a:’;“”"
gevrilrr;elmisse, cikis O'dir. (HAYIR). Aksi takdirde, _'np'L;t'Type
cikis 1’dir (EVET). @:ﬁ . T
Karakteristik Ozellikler [7] Enable Manual Reset
Girig tipi zii [°~21 |Reset Type
- Tek NO — bir NO kontakli eleman baglantisini Reset | e A

saglar Output Test
- Cift NO — iki NO kontakli eleman baglantisini NETET D] input 1

saglar

No Test » | Input 2

Enable reset. Eger segilirse bu, komut her [startUp Test
aktive edildiginde resetleme (yeniden kurma) Filter (ms)
talebine olanak saglar. Aksi takdirde, ¢ikigin 3 [}
etkinlestiriimesi direkt olarak giris durumlarini WHQCOntemporaneit},
takip eder(Otomatik Reset). Contemporaneity (ms)
Manuel ve Kontrolli Manuel Reset olmak Gzere 0[]
iki tip Enabled reset (yeniden kurma) vardir. v Bt
Manuel secildiginde, sistem sadece sinyal
O0’'dan 1’e degistiginde ,Kontrolli Manuel Reset

secilmisse, 0’dan 1’e ve sonra geri 0’a degistiginde yeniden kurulabilir

=» UYARI: Enabled Reset aktifse, ardisik bir giris kullanilmak zorundadir. Ornek : Giris 1
ve Girigs 2 fonksiyonel blok igin kullanilir, o halde Giris 3 Reset Girisi icin
kullaniimahdir.
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CONNECTION EXAMPLE (ONE CONTACT)

] ]
ENABLE =
T — &)
MANUAL INPUT n %
- nn ©]
E— | our TEST N 5
o
- =
CONNECTION EXAMPLE (TWO CONTACTS)
ENABLE N
:’, 0
>
o | |weur o 2
o—_[weut (1) g
MONITORED — ©
] [our TEST () =z
OUT TEST n Q
| =

Output test (Cikis testi): Bu, hangi test ¢ikis sinyallerinin 6ge kontaklarina gonderilecegini segmek
icin kullanilir. Bu ilave test, hatlar arasindaki herhangi bir kisa-devreyi tespit etmeyi ve halletmeyi
muamkin kilar. 4 adet test ¢ikis sinyali segenegi vardir, Test Cikisi 1 + Test Cikisi 4.

StartUp test (Baslangi¢ testi): Eger secilirse, bu harici 6genin baslangig testine olanak verir. Filtre 3
ila 250ms arasinda yapilandirilabilir ve kontak ziplamalarindan kaynaklanabilecek olan herhangi
bir HATAy! ortadan kaldirir. Filtrenin uzunlugu dnitenin toplam cevap verme slresinin hesabini
etkiler.

Eszamanli etkinlestirme (Concurrent enable): Eger secilirse, bu harici kontaklardan gelen
sinyallerin eszamanli anahtarlamasini dogrulayacak testi aktive eder.

Eszaman (Concurrent)(ms): Bu sadece bir 6nceki parametre etkinken aktiftir. Harici kontaklardan
gelen iki farkli sinyalin anahtarlamasi arasindaki miisaade edilebilir maksimum zaman farkini (ms
olarak) tanimlar.

Nesne acgiklamasi (ltem description): Girilecek &Jenin fonksiyonunu aciklamaya olanak saglar.
Semboliin (st kisminda metin goriindir.

ESPE (optoelektronik guvenlik 1gik perdesi / lazer tarayici)

ESPE fonksiyon blogu bir optoelektronik ~) Property
guvenlik 1sik perdesi (veya lazer tarayici) ESPE
giriglerinin durumunu dogrular. Eger 151k perdesi [] Enable Manual Reset
tarafindan korunan alan mesgulse, (isik perdesi
cikiglar O’dir (HAYIR). Aksi takdirde, alan bogsa
cikis 1°dir (EVET).

Reset Type
Monitored

[]startUp Test

Filter (ms)

=]
3

Karakteristik 6zellik
Contempcraneity (ms)

Enable reset. Eger segilirse bu, glvenlik 1sik perdesi 10
tarafindan korunan alan her kesildiginde resetleme
(yeniden kurma) talebine olanak saglar. Aksi
takdirde, cikisin etkinlestiriimesi direkt olarak giris
durumlarini takip eder(Otomatik Reset).

Item Description
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Manuel ve Kontrolli Manuel Reset olmak (izere iki tip Enabled reset (yeniden kurma) vardir.
Manuel secildiginde, sistem sadece sinyal 0O'dan 1’e degistiginde ,Kontrolli Manuel Reset

secilmisse, 0’dan 1’e ve sonra geri 0’a degistiginde yeniden kurulabilir

\ CONNECTION EXAMPLE
MANUAL

L] — -

o >

— @8} L [

[ O

=

| O

0SSD1 INPUT n =

— %)

\ MONITORED 0SSD2 INPUT (n+1) o

=

=» UYARI: Enabled Reset aktifse, ardisik bir giris kullanilmak zorundadir. Ornek : Giris 1
ve Girig 2 fonksiyonel blok igin kullanilir, o halde Giris 3 Reset Girisi icin
kullaniimahdir.

CIKIS TEST sinyalleri, statik guvenlik cikigh ESPE’ler icin kullanilamaz c¢unku
kontrol ESPE Uzerinden yurutulmektedir.

StartUp Test (Baslangig testi): Eger segilirse, bu guvenlik 1sik perdesinin baslangi¢ testine
olanak verir. Bu test, komple fonksiyon testini g¢alistirmak ve cikisi etkinlestirmek igin
guvenlik 1sik perdesi tarafindan korunan alanin kesilip edilip bos birakiimasiyla
gerceklestirilir. Bu test sadece makina galistirildiginda (Unite agildiginda) istenir.

Filter (ms): Bu glivenlik 1sik perdesinden gelen sinyalleri filtrelemek igin kullanilir. Filtre 3
ila 250ms arasinda yapilandirilabilir ve kontak ziplamalarindan kaynaklanabilecek olan
herhangi bir HATAy1 ortadan kaldirir. Filtrenin uzunlugu Unitenin toplam cevap verme
suresinin hesabini etkiler.

Eszamanli etkinlestirme (Concurrent enable): Eger secilirse, bu harici kontaklardan gelen
sinyallerin eszamanli anahtarlamasini dogrulayacak testi aktive eder.

Eszaman (Concurrent)(ms): Bu sadece bir dnceki parametre etkinken aktiftir. Harici
kontaklardan gelen iki farkli sinyalin anahtarlamasi arasindaki miisaade edilebilir
maksimum zaman farkini (ms olarak) tanimlar.

Nesne aciklamasi (Item description): Girilecek elemanin fonksiyonunu agiklamaya olanak
saglar. Semboliin (st kisminda metin gérdndir.
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FOOTSWITCH (guvenlik icin ayak pedalr)

FOOTSWITCH fonksiyon blogu, bir givenlik o i
pedalinin giriglerinin  durumunu dogrular. Eger e~
pedala basilmamissa, c¢ikis 0'dir (HAYIR). Aksi SR -

takdirde, cikis 1'dir (EVET).

Enable Manual Reset

Reset Type

utput .
Monitored

Karakteristik 6zellik

Output Test

Giris tipi:

- Tek NC - tek NC kontakli pedallarin
baglantisini saglar

No Test & | Input 1

No Test » | Input 2

- Tek NO —tek NO kontakli pedallarin [startup Test
baglantisini saglar Fiter ()

- Cift NC — iki NC kontakli pedallarin S od
baglantlsml saglar [“]With Contemporaneity

- Gift NC/NO — bir NO ve bir NC kontakl Contemporaneity (ms)

pedallarin baglantisini saglar. o

Item Description
Enabled reset. Eger secilirse, bu ayak pedali her
aktive edildiginde resetleme (yeniden kurma)
talebine olanak saglar. Aksi takdirde, c¢ikisin
etkinlestiriimesi direkt olarak giris durumlarini takip eder(Otomatik Reset).

Manuel ve Kontrolli Manuel Reset olmak (izere iki tip Enabled reset (yeniden kurma) vardir.
Manuel segildiginde, sistem sadece sinyal 0'dan 1’e degistiinde ,Kontrolli Manuel Reset
secilmisse, 0’dan 1’e ve sonra geri 0’a degistiginde yeniden kurulabilir

CONNECTION EXAMPLE (ONE CONTACT)

| Lt
FOOTSWICH =
T ] a
o INPUT n o
- - >
e o
MANUAL | [out TEST N 5
[EE— @]
. — =

CONNECTION EXAMPLE (TWO CONTACTS)

FOOTSWICH
Lt
$ | 5
el

| |weuTn 2
| [wPUT (1+1) g
— 1 ©
MONITORED — OUT TEST (n+1) <
[ 0
OUT TEST n o
| =

=» UYARI: Enabled Reset aktifse, ardisik bir giris kullanilmak zorundadir. Ornek : Giris 1
ve Girigs 2 fonksiyonel blok igin kullanilir, o halde Giris 3 Reset Girisi icin
kullaniimahdir.

Output test (Cikig testi): Bu, hangi test ¢ikis sinyallerinin 6ge kontaklarina génderilecegini
segcmek igin kullanilir. Bu ilave test, hatlar arasindaki herhangi bir kisa-devreyi tespit
etmeyi ve halletmeyi mumkin kilar. 4 adet test c¢ikis sinyali secenegi vardir,
Test Cikigt 1 + Test Cikigi 4.

StartUp test (Bagslangi¢ testi): Eger segilirse, bu harici 6genin baslangi¢ testine olanak
verir. Bu test, komple fonksiyon testini calistirmak ve cikisi etkinlestirmek icin ayak

Tiirkce
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pedalina basilip serbest birakilarak gercgeklestirilir. Bu test sadece makina ¢alistirildiginda
(Unite agildiginda) istenir.

Filtre (ms): Bu harici kontaklardan gelen sinyalleri filtrelemek icin kullanilir. Filtre 3 ila
250ms arasinda yapilandirilabilir ve kontak ziplamalarindan kaynaklanabilecek olan
herhangi bir HATAy1 ortadan kaldirir. Filtrenin uzunlugu Unitenin toplam cevap verme
suresinin hesabini etkiler.

Eszamanli etkinlegtirme (Concurrent enable): Eger secilirse, bu harici kontaklardan gelen
sinyallerin eszamanli anahtarlamasini dogrulayacak testi aktive eder.

Eszaman (Concurrent)(ms): Bu sadece bir dnceki parametre etkinken aktiftir. Harici
kontaklardan gelen iki farkli sinyalin anahtarlamasi arasindaki miisaade edilebilir
maksimum zaman farkini (ms olarak) tanimlar.

Nesne aciklamasi (Item description): Girilecek elemanin fonksiyonunu agiklamaya olanak
saglar. Semboliin (st kisminda metin gérdndir.

MOD-SEL (guvenlik secicisi)

MOD-SEL fonksiyon blogu mod segcicisinden M’;;;‘E"L”“y
gelen giriglerinin (4 girise kadar) durumunu

dogrular: Eger sadece bir giris 1 ise (EVET) ilgili
cikis da 1'dir (EVET). Diger tim durumlarda, ve
bdylelikle batin girisler 0 (HAYIR) veya birden
fazla girig 1’ken (EVET), butun cikiglar 0’'dir
(HAYIR)

Karakteristik 6zellik

Input Type
Quadruple Switch

[N

Filter (ms)

3
3

5555
LB R«
EE E £

o

Item Descripticon

Giris tipi:

- Ciftli secici — iki yonlii mod segicilerin baglantisini saglar.

- Ucli segici — Ug yonli mod segicilerin baglantisini saglar.

- Dortlu secici — Dort yonlu mod segicilerin baglantisini saglar.

Filtre (ms): Bu mod secicisinden gelen sinyalleri filtrelemek i¢in kullanilir. Filtre 3 ila 250ms
arasinda yapilandirilabilir ve kontak ziplamalarindan kaynaklanabilecek olan herhangi bir
HATAy! ortadan kaldirir. Filtrenin uzunlugu Unitenin toplam cevap verme suresinin
hesabini etkiler.

Item description (Nesne aciklamasi): Girilecek 6genin fonksiyonunu agiklamaya olanak
saglar. Semboliin list kisminda metin gérdndir.

PHOTOCELL (guvenlik fotoseli)

PHOTOCELL fonksiyon blogu optoelektronik
guvenlik  fotoselinin  giriglerinin  durumunu ~) Property
dogrular. Eger fotoselin 1sin1 kesildiyse (fotosel PHOTOCELL

cikist HAYIR) cikis O’dir (HAYIR). Aksi takdirde, [FJEnable Manual Reset
Isik kesilmemigse ve cikis 1’se (EVET) cikis 1'dir Q:Horocm R&fﬁ.ﬁé’ii -

(EVET).

TEST

Output Test

Karakterlstlk Oze“Ik Mo Test « | Inputl

Enabled reset. Eger segilirse, bu glivenlik fotoseli her [ StartUp Test
aktive edildiginde resetleme (yeniden kurma) talebine Filter (ms)
olanak saglar. Aksi takdirde, ¢ikisin etkinlestiriimesi 3 (]
direkt olarak giris durumlarini takip eder(Otomatik
Reset).

Manuel ve Kontrollii Manuel Reset olmak (izere iki tip

Item Description
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Enabled reset (yeniden kurma) vardir. Manuel segcildiginde, sistem sadece sinyal O'dan 1’e

kurulabilir

CONNECTION EXAMPLE

\ MANUAL

ouTt INPUT n

\ MONITORED TEST OUT TEST n
(1)

MOSAIC MODULE

=» UYARI: Enabled Reset aktifse, ardisik bir giris kullanilmak zorundadir. Ornek : Giris 1
fonksiyonel blok igin kullanilir, o halde Girig 2 Reset Girisi igin kullaniimalidir.

Output Test (Cikig test): Bu, hangi test cikis sinyallerinin fotosel test girisine
gonderilecegini segmek icin kullanilir. Bu ilave test, hatlar arasindaki herhangi bir kisa-
devreyi tespit etmeyi ve halletmeyi mumkun kilar. Bir test sinyali zorunludur ve 4 adet test
cikis sinyali secenegi icinden secilebilir: Test Cikisi 1 + Test Cikigi 4.

StartUp Test (Baslangi¢ testi): Eger segcilirse, bu harici 6genin baslangic testine olanak
verir. Bu test, komple fonksiyon testini ¢alistirmak ve c¢ikisi etkinlestirmek icin fotoselin
Isinl kesilip serbest birakilmasiyla gercgeklestirilir. Bu test sadece makina galistirildiginda
(Unite agildiginda) istenir.

Filtre (ms): Bu harici kontaklardan gelen sinyalleri filtrelemek icin kullanilir. Filtre 3 ila
250ms arasinda yapilandirilabilir ve kontak ziplamalarindan kaynaklanabilecek olan
herhangi bir HATAy1 ortadan kaldirir. Filtrenin uzunlugu Unitenin toplam cevap verme
suresinin hesabini etkiler.

Item description (Nesne aciklamasi): Girilecek 6genin fonksiyonunu agiklamaya olanak
saglar. Semboliin list kisminda metin gérdndir.

TWO-HAND (cift-el kontroll)

TWO HAND fonksiyon blogu cift el kontrol sivicinin .
girislerinini  durumunu dogrular. Yalnizca 500ms T e
icinde her iki basma-butonuna birlikte basiimasiyla %“"’0‘“*"9 L
¢lkis 1 olur (EVET). Aksi takdirde, ¢ikis O'dir | = ]“2 —] Quad NC-NO [ w
(HAYIR). — ’in_ﬁ_i due | Output Test
| E—
Giris tipi- — ey
- Cift GIRIS — Her bir buton icin bir NO kontakli el _
Cift-el siviglerinin baglantisini saglar. No Test 8
- Dértlii GIRIS - Her bir buton igin iki NO No Test w
kontakl Cift-el siviglerinin baglantisini saglar. [Jstartup Test
Filtar {ms)
Output test (Cikis testi): Bu, hangi test cikis = 5
sinyallerinin 6ge kontaklarina gonderilecegini Ttem Description
secmek icin kullanihr. Bu ilave test, hatlar
arasindaki herhangi bir kisa-devreyi tespit

etmeyi ve halletmeyi mUmkun kilar. 4 adet test c¢ikis sinyali segenegi vardir,
Test Cikisi 1 + Test Cikigi 4.
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StartUp Test (Baslangig testi): EQer secilirse, bu harici 6genin baslangi¢ testine olanak
verir. Bu test, komple fonksiyon testini galistirmak ve ¢ikisi etkinlestirmek icin iki butona
basip (500ms iginde) serbest birakarak gergeklestirilir. Bu test sadece makina
cahstinlldiginda (unite agildiginda) istenir.

Filtre (ms): Bu mod segicisinden gelen sinyalleri filtrelemek igin kullanilir. Filtre 3 ila 250ms
arasinda yapilandirilabilir ve kontak ziplamalarindan kaynaklanabilecek olan herhangi bir
HATAy! ortadan kaldirir. Filtrenin uzunlugu Unitenin toplam cevap verme suresinin
hesabini etkiler.

Item description (Nesne aciklamasi): Girilecek 6genin fonksiyonunu acgiklamaya olanak
saglar. Semboliin (st kisminda metin gordndir.

SENSOR (sensor)

SENSOR fonksiyon blogu bir sensorin (bir

guvenlik sensoru degil) girisinin  durumunu S;\SI:‘:IrRoper'ty
dogrular. Eger sensorln 1sini kesilmigse (sensor [Z]Enable Manual Reset
cikisi  0'dir (HAYIR). Aksi takdirde, 1sIn QSENSOR Reset Type
kesilmemis ise o0 zaman ¢ikis 1'dir (EVET). o ot || Monitored «
Karakteristik Ozellikler L Ju iz
Enable reset: Eger segilirse bu, sensorin isini B [nput 1
her kesildiginde resetleme (yeniden kurma) []StartUp Test
talebine olanak saglar. Aksi takdirde, cikigin Filter (ms)
etkinlegtiriimesi direkt olarak giris durumlarini i

takip eder (Otomatik Reset). Item Description

Manuel ve Kontrolli Manuel Reset olmak uzere
iki tip Enabled reset (yeniden kurma) vardir.

Manuel secildiginde, sistem sadece sinyal 0'dan 1’e degistiginde ,Kontrolli Manuel Reset
secilmisse, 0’dan 1’e ve sonra geri 0’a degistiginde yeniden kurulabilir

\ MANUAL

\‘ MONITORED

=» UYARI: Enabled Reset aktifse, ardisik bir giris kullanilmak zorundadir. Ornek : Giris 1
fonksiyonel blok igin kullanilir, o halde Giris 2 Reset Girisi igin kullaniimalidir.

Output test (Cikis testi): Bu, hangi test ¢ikis sinyallerinin sensore gonderilecegini segmek
icin kullanilir. Bu ilave test, hatlar arasindaki herhangi bir kisa-devreyi tespit etmeyi ve
halletmeyi mamkadn kilar. 4 adet test ¢ikis sinyali segenegi vardir, Test Cikisi 1 + Test

Cikisi 4.
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StartUp Test (Baslangig testi): Eger segilirse, bu glvenlik 1sik perdesinin baslangic testine
olanak verir. Bu test, komple fonksiyon testini calistirmak ve cikisi etkinlestirmek igin
guvenlik 1siIk perdesi tarafindan korunan alanin mesgul edilip bos birakiimasiyla
gerceklestirilir. Bu test sadece makina calistirildiginda (Unite acildiginda) istenir.

Filter (ms): Bu glivenlik 1sik perdesinden gelen sinyalleri filtrelemek igin kullanilir. Filtre 3
ila 250ms arasinda yapilandirilabilir ve kontak ziplamalarindan kaynaklanabilecek olan
herhangi bir HATAyI ortadan kaldirir. Filtrenin uzunlugu Unitenin toplam cevap verme
suresinin hesabini etkiler.

Item description (Nesne aciklamasi): Girilecek 6genin fonksiyonunu agiklamaya olanak
saglar. Semboliin (st kisminda metin gordndir.

S-MAT (guvenlik paspast)

S-MAT fonksiyon blogu bir glvenlik paspasi
giriglerinin durumunu dogrular. Eger paspasin ~ ) Property
ustinde bir insan duruyorsa, cikis O'dir aiiel
(HAYIR). Aksi takdide, paspas bosken, cikis [¥]Enable Manual Reset
1°dir (EVET).

Rezet Type
Monitored s
Karakteristik Ozellikler Output Test

utput

Mo Test »  Inputl

Enabled reset. Eger secilirse, bu guvenlik

paspasi her aktive edildiginde resetleme No Test w | Input 2
(yeniden kurma) talebine olanak saglar. Aksi [ startUp Test
takdirde, cikigin etkinlegtiriimesi direkt olarak Filter (ms)

giris durumlarini takip eder (Otomatik Reset). 3

Manuel ve Kontrolli Manuel Reset olmak Uzere
iki tip Enabled reset (yeniden kurma) vardr.
Manuel segcildiginde, sistem sadece sinyal
O’'dan 1’e degistiginde ,Kontrolli Manuel Reset
secilmisse, 0’dan 1’e ve sonra geri 0’a degistiginde yeniden kurulabilir

Itern Description

U CONNECTION EXAMPLE
\ MANUAL
-
| a
| N | )
- i i INPUT n o
: Lol S
L soMAT ! =
| i | —
l . | INPUT (n+1) O
A — <C
)
OUT TEST (n+1 =
MONITORED hE (n+1) =
e
OUT TEST n

=» Enabled Reset aktifse, ardisik bir giris kullanilmak zorundadir. Ornek : Giris 1 ve Giris
2 fonksiyonel blok igin kullanilir, o halde Giris 3 Reset Girisi icin kullaniimalidir.

=» Her ¢cikis OUT TEST(CIKIS TESTi) sadece S-MAT'in bir girisine baglanabilir (2 girisin
paralel baglantisina izin verilmez).

=» S-MAT fonksiyon blogu 2-telli d3eler ve sonlandirma direnciyle kullanilamaz.

Output test (Cikis testi): Bu, hangi test c¢ikis sinyallerinin paspas kontagina
gonderilecegini se¢cmek icin kullanilir. Bu ilave test, hatlar arasindaki herhangi bir kisa-
devreyi tespit etmeyi ve halletmeyi mumkun kilar. Test sinyalleri zorunludur ve iki mimkuan
yapl arasindan segilmelidir: Test Cikisi 1/Test Cikisi 2 veya Test Cikisi 3/Test Cikigi 4.
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StartUp Test (Baslangig testi): EQer secilirse, bu harici 6genin baslangi¢ testine olanak
verir. Bu test, komple fonksiyon testini g¢alistirmak ve cikigi etkinlestirmek icin guvenlik
paspasina basilip serbest birakilarak gergeklestirilir. Bu test sadece makina
cahstinildiginda (Unite agildiginda) istenir.

Filtre (ms): Bu harici kontaklardan gelen sinyalleri filtrelemek igin kullanilir. Filtre 3 ila
250ms arasinda yapilandirilabilir ve kontak ziplamalarindan kaynaklanabilecek olan
herhangi bir HATAyi ortadan kaldirir. Filtrenin uzunlugu Unitenin toplam cevap verme
suresinin hesabini etkiler.

Item description (Nesne aciklamasi): Girilecek 6genin fonksiyonunu agiklamaya olanak
saglar. Semboliin (st kisminda metin gordndir.

SWITCH (sivic)

SWITCH fonksiyon blogu bir basma butonu veya ~) Property

sivic (GUVENLIK SIiVICLERI DEGIL) girisinin SWITCH
durumunu dogrular. Eger basma butonuna [F]Enable Manual Reset
basildiysa ¢ikis 1’dir (EVET). Aksi takdirde, ¢ikis gSW"CH Reset Type

O’dir (H) Lins wiput || Monitered s
Karakteristik Ozellikler — Output Test

Enable reset. EJer segilirse bu, sivig her aktif R nput 1

edildiginde resetleme (yeniden kurma) talebine olanak [startUp Test
saglar. Aksi takdirde, cikisin etkinlestiriimesi direkt Filter (ms)
olarak giris durumlarini takip eder (Otomatik Reset). 3 '

Manuel ve Kontrollii Manuel Reset olmak lizere iki tip
Enabled reset (yeniden kurma) vardir. Manuel
secildiginde, sistem sadece sinyal 0Odan 1e
degistiginde ,Kontrolli Manuel Reset secilmigse,

0O'dan 1’e ve sonra geri 0’a degistidinde yeniden

kurulabilir
\\\ MANUAL

Item Description

\ MONITORED

=» UYARI: Enabled Reset aktifse, ardisik bir giris kullanilmak zorundadir. Ornek : Giris 1
fonksiyonel blok igin kullanilir, o halde Girig 2 Reset Girisi igin kullaniimalidir.

Output test (Cikis testi): Bu, hangi test ¢ikis sinyallerinin acil durdurmaya (mantar basma
butonu) gonderilecedini segmek igin kullanilir. Bu ilave test, hatlar arasindaki herhangi bir
kisa-devreyi tespit etmeyi ve halletmeyi mumkin kilar. 4 adet test ¢ikis sinyali segenegi
vardir, Test Cikili 1 + Test Cikigi 4.
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StartUp test (Baglangig testi): Eger secilirse, bu guvenlik 1s1k perdesinin baslangi¢ testine
olanak verir. Bu test, komple fonksiyon testini galistirmak ve gikigi etkinlestirmek icin sivice
basilip serbest birakilmasiyla gercgeklestirilir. Bu test sadece makina calistirildiginda (Unite
acildiginda) istenir.

Filtre (ms): Bu sivigten gelen sinyalleri filtrelemek igin kullanilir. Filtre 3 ila 250ms arasinda
yapilandirilabilir ve kontak ziplamalarindan kaynaklanabilecek olan herhangi bir HATAyi
ortadan kaldirir. Filtrenin uzunlugu Unitenin toplam cevap verme suresinin hesabini etkiler.

Item description (Nesne aciklamasi): Girilecek 6genin fonksiyonunu acgiklamaya olanak
saglar. Semboliin st kisminda metin gérindir.

COMMENTS (YORUMLAR)

#  Property

Bu, bir agiklama giriimesine ve bunun semanin .
herhangi bir noktasinda yerlesmesine imkan verir.

TITLE (BASLIK)

Otomatik olarak Ureticinin adini, tasarimciyi, comen o
. 3. User: Name
proje adini ve CRC'yi ekler. EREER i

Schematic CRC

OPERATOR FONKSiIYON BLOKLARI

Bu operatorlerin tim girigleri tersine gevrilebilir (mantiksal NOT (DEGIL)). Bu, tersine
cevrilecek girisin Ustine sag fare tusuyla tiklayarak yapilabilir. Tersine cgevrilen giris
Uzerinde kuguk bir daire gorinecektir. Tersine ¢evirme iglemini iptal etmek icin, bagka bir
zaman basitge ayni giris pininin Gsttine tiklayin.

=» Kullanici bloklarinin maksimum sayis| 32’dir.

MANTIKSAL OPERATORLER

AND
Eger tum girigler 1 ise (EVET), Mantiksal AND Y -
1 ¢ikist verir(EVET) o Tropery

2 + Inputs number

INx Out

=]
N

IN1

utput

rlo|r|olr|olk|o
Rlk|ololr|r|olo
FlR|k|k|lo|lololo
rlolololo|o|o|o
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Karakteristik Ozellikler

Inputs number (Giris sayisi): 2’den 8’e kadar giris sayisini ayarlamak igin kullanilir.

NAND
Eger tum girisler 1 ise (EVET), Mantiksal
NAND 0 cikisi verir(HAYIR). ~ ) Property
In1 | Inz2 | Inx | Out NAND
0 0 0 1 3 & Inputs number
1 0 0 1 Output
0 1 0 1
1 1 0] 1
0 0 1 1
1 0 1 1
0 1 1 1
1 1 1 0

Karakteristik Ozellikler

Inputs number (Giris sayisi): 2’den 8’e kadar giris sayisini ayarlamak igin kullanilir.

NOT
Mantiksal NOT girisin mantiksal durumunu ~  Property
tersine cgeuvirir. NOT
Output
0 1
1 0
OR
Egder en az bir giris 1 ise (EVET), Mantiksal ~ | Property
i OR
OR 1 ¢ikigi verir(EVET). s nmber
Ini1 | In2 | Inx | Out m utput
0 0 0 0
1 0 0 1
0 1 0 1
1 1 0 1
0 0 1 1
1 0 1 1
0 1 1 1
1 1 1 1

Karakteristik Ozellikler

Tiirkgce

Inputs number (Giris sayisi): 2'den 8’e kadar giris sayisini ayarlamak icin kullanilr.
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REER

NOR

Eger en az bir giris 1 ise (EVET), Mantiksal
NOR 0 cikigi verir(HAYIR)

In.1 | In2 | Inx | Out

rlo|r|olr|olr|o
Rlr|lololrk|r|olo
Rk |k|lo|lololo
olo|o|o|o|o|o|r

Karakteristik Ozellikler

@Ompm

~ | Property
NOR
7 & [nputs number

Inputs number (Giris sayisi): 2'den 8’e kadar giris sayisini ayarlamak icin kullanilr.

XOR

Eger 1 (EVET) olan giris sayisi ¢iftse veya
giriglerin hepsi 0 ise (HAYIR), Mantiksal XOR
0 cikigi verir(HAYIR)

=y
N
=3

R|O|rR|O|r|O|r|O|D
Rk |ololk|k|lO|O|S
|—\H|—\Hoooo>:<>
|—\oor—\0|—\|—\og

Karakteristik Ozellikler

~ | Property
XCR
2 & [nputs number

Inputs number (Giris sayisi): 2'den 8’e kadar giris sayisini ayarlamak igin kullanilir.

XNOR

Eger 1 (EVET) olan girig sayisi ¢iftse veya
girislerin hepsi 0 ise (HAYIR), Mantiksal XNOR
1 cikisi verir(EVET).

=
N
X
=3

rRlo|r|o|r|o|r|o|3
Rlr|lololr|r|o|o]|3
R(RRPFROIOIO|IO|3
olr|rlolklolo|r|@

Karakteristik ozellik

#  Property
XNOR

7w [Mumber of Inputs

Number of inputs (Giris sayisi): 2’den 8’e kadar giris sayisini ayarlamak icin kullanilir
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MULTIPLEXER

Mantiksal MULTIPLEXER giriglerin sinyalini
Sel secimine gore c¢ikisa iletir. Eger
SEL1+SEL4 sadece bir bit setine sahipse,
secilen In n Cikisa baglanir. Eger SEL girigleri:
- birden fazlaysa = 1 (EVET)

- hig yoksa = 1 (EVET)

In n degerlerinden bagimsiz olarak, ¢ikis 0’a
(HAYIR) ayarlanir.

Karakteristik Ozellikler

# | Property
MULTIPLEXER

MULTIPLEXER

Input
Four Input »

Number of inputs (Girig sayisi): 2’den 4’e kadar giris sayisini ayarlamak igin kullanilir.

HAFIZA OPERATORLERI

HAFIZA operatorleri diger proje komponentlerinden herhangi bir veri (EVET veya HAYIR)

kaydetmeye karar verdiginizde kullanilabilir.

Durum degisiklikleri her bir operator igin goOsterilen dogruluk tablolarina gore

gergeklestirilir.
D FLIP FLOP (max say! = 8)

D FLIP FLOP operatori, cikis Q da onceden
ayarlanmig  durumu  asagidaki  dogruluk
tablosuna gore kaydeder.

Preset | Clear Ck D Q
1 0 X X 1
0 1 X X 0
1 1 X X 0
0 0 L X | Hafizaya al
0 0 Yukselen kenar | 1 1
0 0 Yiukselen kenar | O 0

Karakteristik Ozellikler

[ [Freze
D FLIP-FLOP

» | Property
D FLIP-FLOP

[#] Enable Preset
[#]Enable Clear

Preset (On ayar): Eger segilirse, gikis Q'nun 1’e (EVET) ayarlanmasina olanak verir.
Clear (Temizle): Eger segilirse, kaydetme igleminin sifirlanmasina olanak verir.
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SR FLIP FLOP

SR FLIP FLOP operatori ¢ikis Q'yu Set ile 1’e,
Reset ile 0’a getirir.
Asagidaki dogruluk tablosuna bakiniz.

RESET Q
Hafizaya al
0
1
0

I—‘HOO%
—

ROk |O

5R FLIP-FLOP
[ J5et
[ ]

» | Property
SR FLIP-FLOP

USER RESTART MANUAL (max sayi= 8, Manuel Reset ile)

USER RESTART MANUAL operatori
restart (yeniden  baslatma) sinyalini
asagidaki  dogruluk  tablosuna  gore
kaydeder.

Restart |
X

Clear

Q
0

» | Property

USER RESTART MANUAL

Enable Clear

X
L
Yikselen kenar
Dugsen kenar

0
Hafizaya al
1
Hafizaya al

o|o|o|x|r
N =1N3E

Karakteristik Ozellikler

Clear enable (Temizlemeyi etkinlestir). Eger segilirse, kaydetme isleminin sifilanmasina

olanak verir.

USER RESTART MONITORED (max say! = 8, Kontrollii Manuel Reset ile)

USER RESTART MONITORED operatoru

restart (yeniden baslatma) sinyalini asagidaki
dogruluk tablosuna goére kaydetmek igin
kullantlir.

USER RESTART
MONITORED

[>>In

[

~ | Property

Enable Clear

USER RESTART MONITORED

Clear Restart In Q
1 X X 0
X X 0 0
0 L 1 | Hafizaya al
0 | Yukselen kenar | 1 | Hafizaya al
0] I | 1 1

Karakteristik Ozellikler

Clear enable (Temizlemeyi etkinlestir): EJer segilirse, kaydetme isleminin sifirlanmasina

olanak verir.
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SAYICI OPERATORLER

COUNTER operatoru, istenilen sayima ulasildiginda ¢ikis Q'yu 1’e (EVET) ayarlayan bir
pals sayicisidir.

COUNTER (Kullanilabilir max Counter SAYISI = 8).

COUNTER operatoru bir pals sayicisidir.

3 ¢alisma modu vardir: ~ ) Property
1) OTOMATIL COUNTER
2) MANUEL_ [¥]Ck down
3) OTOMATIK + MANUEL [¥]Enable Clear

Counting (2/16383)
2

1) Ayar sayimina ulasilir ulagsiimaz sayici, sistemin
cevap verme sulresine esit bir pals siresi

olusturur. Eger CLEAR pini etkinlestiriimemisse, [[]Double edge
bu default (varsayilan) moddur.
Counter Type
2) Sayicli, ayar sayisina ulagir ulagsmaz, ¢ikis Q'yu e o v

1’e (EVET) yonlendirir. CLEAR sinyali aktif hale
gelince, Cikis Q 0’a (HAYIR) gider.

3) Ayarlanan sayiya ulaslilir ulasilmaz sayicli, sistemin cevap verme suresine esit bir pals sulresi
olusturur. Eger CLEAR sinyali aktif hale gelirse, i¢ sayim 0’a geri gider.

Karakteristik Ozellikler

Clear (Temizle) Etkinlestirme: Eger seciliyse, ¢ikis Q'yu 0 (HAYIR) yaparak sayicilyl yeniden
baslatmak igin temizleme talebini etkinlestirir. Manuel resetli otomatik ¢alismay etkinlestirme ve
etkinlestirmeme (Otomatik Etkinlestirme) imkani da sunmaktadir.

Egder secili degilse, calisma otomatiktir. Ayar sayimina ulasilir ulasiilmaz, cikis Q 1'e (EVET)
ayarlanir ve iki dahili MOSAIC c¢evrimi sliresince bu durumda kalir, sonrasinda resetlenir.

Ck down: Geri sayimi etkinlestirir.
Double edge (Cift kenar): Eger seciliyse, hem ylkselen hem disen kenarlarda sayimi etkinlestirir.

ZAMANLAYICI OPERATORLER (Kullanilabilir max Timer SAYISI = 8)

TIMER operatorler, kullanici tarafindan belirlenmis bir zaman sliresince bir sinyal (EVET veya
HAYIR) Uretmenize olanak saglar.

CLOCKING

CLOCKING operatort, eger giris In 1 ise : oy ey
(EVET) istenilen sure igerisinde bir clock sinyali (LDt N 4 CLOCKING
olusturur. In Time
Karakteristik Ozellikler

(B)seconds () mseconds
Time (Zaman): Sure 10 ms ile 1093.3 s
arasinda ayarlanabilir.
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MONOSTABLE

MONOSTABLE operator, girisin  yukselen
kenariyla bir seviye 1 (EVET) cikis Uretir ve
ayarlanan slre boyunca bu durumda kalir.

#  Property
T t——
MONOSTABLE | MONOSTABLE

In = Time :
0.01

Karakteristik Ozellikler

($)seconds  (mseconds

| Retriggerable

Time (Zaman): Gecikme 10 ms ile 1093.3 s
arasinda ayarlanabilir. [v]Leading Edge

Leading Edge (Yiikselen kenar): EQer seciliyse, cikis; giris sinyalinin yikselen kenariyla
1’e (EVET) ayarlanir, ayarlanan sure boyunca dyle kalir, bu durum giris 1 (EVET) olarak
kaldigi surece uzatilabilir.

Out

Eger secili degilse mantik tersine doner, giris sinyalinin disen kenariyla ¢ikis 0'a (HAYIR)
ayarlanir, ayarlanan sure boyunca Oyle kalir, bu durum giris 0 (HAYIR) olarak kaldigi
surece uzatilabilir.

Sl
1T B

Retriggerable: EJer segilirse, giris durumunun degistigi her seferinde zaman resetlenir
(sifirlanir).

&
<
a
~
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PASSING MAKE CONTACT

PASSING MAKE CONTACT operatorinde
cikig, giristeki sinyali takip eder. Buna ragmen,
giris sinyali eder ayarlanan zamandan daha
uzun bir sure boyunca 1 (EVET) ise, c¢ikis 0
(HAYIR) olarak degigir. Girigsin dugen kenari ,

sayllan zamani Sifirlar.

[=In
|

PASSING MAKE
CONTACT

-y

| Property
PASSING MAKE CONTACT

Time (Return to confirm):

0.01
@ Oms
DRetriggerabIE

=T =T

Cut

=T

Karakteristik Ozellikler

Time (Zaman): Gecikme 10 ms ile 1093.3 s arasinda ayarlanabilir.

Retriggerable: Eger secilirse, girisin disen kenari zamani sifiramaz. Ayarlanan zamana
ulasilincaya kadar ¢ikis 1 (EVET) olarak kalir.Girisin yeni bir ylkselen kenari ile zamanlayici

yeniden ¢alismaya baslar.

rd

=T |
|-
.|

In A { | { \ A
| <1

Qut
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DELAY

DELAY operatoru;

bir  gecikme

Giris

sinyalinin
seviyesindeki bir degisiklige karsi, sinyale

uygulayarak, ayarlanan

zamandan sonra ¢ikist 1 (EVET) ayarlar.

Karakteristik Ozellikler

Zaman: Gecikme 10 ms

arasinda ayarlanabilir.

Leading Edge (Yiikselen kenar):
seciliyse, gecikme giris sinyalinin yukselen kenarinda baglar
(EVET) ise ¢cikis 1 (EVET) olarak degisir ve giris 1’de (EVET) kaldidi stirece dyle kalir.

ile 1093.3 s

Eger

{Tymseconds

[ |Retriggerable

| Leading Edge

ve sonunda eger giris 1

Out

Eger secili degilse mantik tersine doner, giris sinyalinin ylikselen kenarinda ¢ikis 1 (EVET)
olarak ayarlanmistir, gecikme giris sinyalinin disen kenarinda baslar, ayarlanan zamanin
sonunda eger giris 0 (HAYIR) ise cikis 0 (HAYIR) olarak degisir aksi takdirde cikis 1

(EVET) olarak kalir.

Out

Retriggerable: Eger secilirse, giris durumunun degistidi her seferinde zaman resetlenir (sifirlanir)
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MUTING OPERATORS (max sayl = 4)

"Concurrent” (Es zamanlh) MUTING

"Concurrent" mantikh MUTING operatoru ~) Property

sensor girisleri S1, S2, S3 ve S4 Uzerinden MUTING "Con’

girig sinyalinin mutingini gerceklestirir. —— Timeout (s)
bzt utout | 10

=» On kosul: Muting cevrimi sadece biitiin
sensorler 0’ken (HAYIR) ve girigler 1’ken
(EVET) baglayabilir. (bariyer serbest).

[¥]With Enable
Enable Type

uting || Enable Only

[¥]With Muting Out

Parameters Direction

Timeout (Zaman asimi) (saniye): Muting v

gevriminin sona ermesi gereken zamani 10 s. ile Muting Closing

sonsuz arasinda ayarlar. Bu zamanin sonunda SLAL g

eger c¢evrim tamamlanmadiysa, Muting hemen Blind Time

durdurulur . 250ms v
Sensor Time
25 v

Enable (Etkinlestirme): Egder segciliyse, Muting
fonksiyonunu etkinlestirme ya da etkinlestirmeme
imkanini etkin hale getirir. Aksi takdirde, Muting fonksiyonu herzaman etkindir.

iki etkinlestirme modu vardir: Enable/Disable (Etkinlestir/Devredisi birak) ve Enable Only (Yalniz
Etkinlestir). Eger Enable/Disable seciliyse, Enable 1’de (EVET) ya da 0’da (HAYIR) sabitlenmisse
Muting cevrimi baglayamaz, sadece yikselen kenarla aktive olur. Muting’i devredisi birakmak igin,
Enable’t 0'a (HAYIR) ayarlayin. Bu modda dusen kenar durumdan bagimsiz olarak Muting’i devre
disi birakir. Eger Enable Only seciliyse, Muting devre disi birakilamaz fakat bir sonraki Muting
¢evrimi i¢in yeni bir ylkselen kenari etkilestirebilmek icin Enable 0’a (HAYIR) ayarlanmalidir.

Direction (Yén): Sensorlerin kesilme diizeni ayarlanabilir. E§er BIDIR’a ayarlanirsa, iki ydonden de
kesilebilirler, S1&S2’den S3&S4’e ve S3&S4’den S1&S2'ye, eger UP’a ayarlanirsa, S1&S2’'den
S3&S4’e kesilebilirler ve DOWN’a ayarlanirsa S3&S4’den S1&S2’ye kesilebilirler.

Muting Close (Muting Kapali): iki tipi vardir, CURTAIN (Perde) ve SENSOR (Sensér). Eger
CURTAIN’I secgerseniz, muting giris sinyali yikseldiginde kapanir, eder SENSOR’U segerseniz
muting Uglncu sensor serbest kaldiginda kapanir.

CURTAIN Segimi

S1 S2 Girig S3 sS4 Muting
0 0 1 0 0 0

1 0 1 0 0

1 1 1 0 0 1

1 1 X 0 0 1

1 1 X 1 1 1

0 0 0 1 1 1

0 0 1 1 1 0

0 0 1 0 0 0

SENSOR Secimi

S1 S2 Girig S3 sS4 Muting
0 0 1 0 0 0

1 0 1 0 0 0

1 1 1 0] 0 1

1 1 X 0 0 1

1 1 X 1 1 1

0 0 0 1 1 1

0 0] 1 1 1 1

0 0 1 0 1 0

0 0 1 0 0 0
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Blind Time (Kér Zaman): Sadece Muting Close=Curtain oldugunda, eder paletin tam
gecisi sonrasinda (muting c¢evrimi kapali) bazi c¢ikintili nesnelerin hala 151k perdesini
kesebilecegini ve girisi 0'a (HAYIR) gbénderebilecegini biliyorsaniz kér zaman etkinlestirilir.
Koér zaman suresince giris 1 (EVET) olarak kalir. Kér Zaman 250 ms’den 1 saniyeye kadar
degisebilir.

Sensor Time (Sensér zamani): Sensdérlerin aktive edilmesi igin 2 ile 5 saniye arasinda bir

fark ayarlanabilir.

MUTING “L”

“‘L” mantikhh MUTING operatoru girig sinyalinin
mutingini S1 ve S2 sensor girisleri Gzerinden
gerceklestirir.

=» On kosul: Muting cevrimi sadece S1 ve ® |Enable Type
S2 0Oken (HAYIR) ve girigsler 1ken E“aﬁ'eO"'sfv
(EVET) baglayabilir. (bariyer serbest). [#] With Muting Out
Sensor Time
25 v

Karakteristik Ozellikler

Timeout (Zaman agimi) (saniye): Muting ¢evriminin
sona ermesi gereken zamani 10 s. ile sonsuz

| Property
MUTING "L"
Timeout (s)
10

[¥]With Enable

End Muting Time
255 v

Blind Time
250 ms

arasinda ayarlar. Bu zamanin sonunda eger ¢evrim
tamamlanmadiysa, Muting hemen durdurulur .

Enable (Etkinlestirme): Eger seciliyse, Muting fonksiyonunu etkinlegtirme ya da etkinlestirmeme
imkanini etkin hale getirir. Aksi takdirde, Muting fonksiyonu herzaman etkindir.

iki etkinlestirme modu vardir: Enable/Disable (Etkinlestir/Devredisi birak) ve Enable Only (Yalniz
Etkinlestir). Eger Enable/Disable seciliyse, Enable 1’de (EVET) ya da 0’da (HAYIR) sabitlenmisse
Muting ¢evrimi baglayamaz, sadece yukselen kenarla aktive olur. Muting’i devredigi birakmak igin,
Enable’i 0'a (HAYIR) ayarlayin. Bu moddai diisen kenar durumdan bagimsiz olarak Muting’l devre
disi birakir. Eger Enable Only segiliyse, Muting devre disi birakilamaz fakat bir sonraki Muting
cevrimi icin yeni bir yikselen kenari etkilestirebilmek icin Enable 0'a (HAYIR) ayarlanmadir.

Sensor Time (Sensér zamani): Sensoérlerin aktive edilmesi igin 2 ile 5 saniye arasinda bir
fark ayarlanabilir.

End of Muting time (Muting zamaninin sonu): ikinci sensér serbest hale geldikten sonraki,
muting dusme zamanini 2.5’dan 6 saniyeye kadar ayarlar.

Blind Time (Kér Zaman): Eger paletin tam gecisi sonrasinda (muting ¢evrimi kapali) bazi
cikinti - nesnelerin  hala 1s1k perdesini  kesebilecegini ve girisi 0a (HAYIR)
goénderebilecegini biliyorsaniz kér zaman etkinlestirilir. Kér zaman stresince giris 1 (EVET)
olarak kalir. Kér Zaman 250 ms’den 1 saniyeye kadar degisebilir.
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"Sequential” MUTING

"Sequential" (ardigik) mantikli MUTING operatéri ~) Property
sensor girigleri S1, S2, S3 ve S4 lzerinden MUHNGP.-QSEQ.-
giris sinyalinin mutingini gerceklegtirir.

Timeout (s)

utout | 10

=» On kosul: Muting cevrimi sadece biitiin
sensorler O’ken (HAYIR) ve girisler 1’ken
(EVET) baslayabilir. (bariyer serbest).

[¥]with Enable
Enable Type

uting || Enable Only

[#] With Muting Out

Karakteristik Ozellikler

Direction

Timeout (Zaman agimi) (sec). Muting gevriminin e v
sona ermesi gereken zamani ayarlar - 10 s ile Muting Closing
sinirsiz arasinda. Bu zamanin sonunda eger ) v
cevrim tamamlanmadiysa, Muting hemen Blind Time
durdurulur. s v

Enable (Etkinlestirme): Eger seciliyse, Muting
fonksiyonunu etkinlestirme ya da etkinlestirmeme imkanini etkin hale getirir. Aksi takdirde, Muting
fonksiyonu herzaman etkindir.

iki etkinlestirme modu vardir: Enable/Disable (Etkinlestir/Devredisi birak) ve Enable Only (Yalniz
Etkinlestir). Eger Enable/Disable seciliyse, Enable 1’de (EVET) ya da 0’da (HAYIR) sabitlenmisse
Muting cevrimi baslayamaz, sadece yikselen kenarla aktive olur. Muting’i devredisi birakmak igin,
Enable’t 0'a (HAYIR) ayarlayin. Bu moddai dusen kenar durumdan bagimsiz olarak Muting’l devre
disi birakir. Eger Enable Only seciliyse, Muting devre disi birakilamaz fakat bir sonraki Muting
cevrimi i¢in yeni bir ylikselen kenari etkilestirebilmek icin Enable 0’a (HAYIR) ayarlanmadir.

Direction (Y6n): Sensoérlerin kesilme dluzeni ayarlanabilir. E§er BIDIR’a ayarlanirsa, iki ydonden de
kesilebilirler, S1’den S4’e ve S4’den S1'e, eger UP’a ayarlanirsa, S1’den S4’e kesilebilirler ve
DOWN’a ayarlanirsa S4’den S1’e kesilebilirler.

Muting Close (Muting Kapali): iki tipi vardir, CURTAIN (Perde) ve SENSOR (Sensdr). Eger
CURTAIN’I secgerseniz, muting giris sinyali yukseldiginde kapanir, eger SENSOR'U secerseniz
muting son sensor serbest kaldiginda kapanir.

CURTAIN Secimi
Girig S3

0

Muting

o|o

o|olo|o|o|k|r|r|k|r|ol@
ol|olo|o|r|r|r|r|r|o|o|

olk|k|rk|r|r|o|o|ololo]|R

PR [R|o[X[X|x[X[R|F |~
o|o|r|r|r|r|k|o|olo
olo|o|r|r|r Rk

SENSOR Secimi
Girig s3

Muting

o|ojo|o|o|r|r|k|r|r|o|@
olo|o|o|r|r|r|r|rlo|o|8
BRIk |o|X|X|X|X|Rr|~|~
olo|r|r|r|r|~|olo|olo
olr|r|r|r|r|lololo|olo|R
o|o|r|rR|r|r|rF|r|F|o|o
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Blind Time (Kér Zaman): Sadece Muting Close=Curtain oldugunda, eger paletin tam
gecisi sonrasinda (muting c¢evrimi kapali) bazi ¢ikintili nesnelerin hala 1s1k perdesini
kesebilecegdini ve girisi 0'a (HAYIR) gbénderebilecegini biliyorsaniz kér zaman etkinlestirilir.
K6r zaman suresince giris 1 (EVET) olarak kalir. Kor Zaman 250 ms’den 1 saniyeye kadar
degisebilir.

MUTING “T”

“T" mantiklh MUTING operatoru girig sinyalinin 2) Property
mutingini S1 ve S2 sensor girigleri Uzerinden MUTING "T"
gerceklestirir. Timeout (5

| 10

[¥]With Enable

=» On kosul: Muting gevrimi sadece S1 ve

"8 | Enable Type

S2 Oken (HAYIR) ve girigler 1’ken Enable Only v
(EVET) baglayabilir. (bariyer serbest). [7] With Muting Out
Sensor Time
25 v

Karakteristik Ozellikler

Timeout (Zaman agimi) (sec): Muting cevriminin sona ermesi gereken zamani ayarlar - 10 s ile
sinirsiz arasinda. Bu zamanin sonunda eger ¢evrim tamamlanmadiysa, Muting hemen durdurulur.

Enable (Etkinlestirme): Eger seciliyse, Muting fonksiyonunu etkinlestirme ya da
etkinlestirmeme imkanini etkin hale getirir. Aksi takdirde, Muting fonksiyonu herzaman
etkindir.

iki etkinlestirme modu vardir: Enable/Disable (Etkinlestir/Devredisi birak) ve Enable Only
(Yalniz Etkinlestir). Eger Enable/Disable seciliyse, Enable 1’de (EVET) ya da 0’da (HAYIR)
sabitlenmigse Muting ¢evrimi baslayamaz, sadece yukselen kenarla aktive olur. Muting’i
devredisi birakmak igin, Enable’t 0'a (HAYIR) ayarlayin. Bu moddai disen kenar
durumdan badimsiz olarak Muting’l devre digI birakir. Eger Enable Only segiliyse, Muting
devre disi birakilamaz fakat bir sonraki Muting cevrimi igin yeni bir ylkselen kenari
etkilestirebilmek icin Enable 0’a (HAYIR) ayarlanmadir.

Sensor Time (Sensér zamani): Sensoérlerin aktive edilmesi igin 2 ile 5 saniye arasinda bir
fark ayarlanabilir.
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OZEL UYGULAMALAR

Manuelde cikis gecikmesi

Egder bir tanesi geciktiriimis 2 adet OSSD cikisina ihtiyaciniz varsa (MANUEL modda)
asagidaki semayi kullanin:

W' Mosaic Safety Designer: Project Name E@@
EREER 2085 268 0 | e, MOSAIC

~ Ttem &) Propeety,
05D

A Two-Hand -~
P E-Gate [C]Enabled Raset
# Mod-sel Resat Type

< Photocsl Automatic

& E-Stop

=4 Enable
v Footswitch
%o, 5-Mat

9 sensor

@ switch

~ | Qutput

_ 1 Eewd— |
4 Status ~ Tnput2 (M1) B— [0 L

~ | Operator

| Logic

A | Memory
FF Flip-Flop. !swm:u

et s e (oot 3 1) e B
Input 3 (M1) In

1 User Restart Manual | —
" User Restart Monitored -

v | Counter

~ | Timer
| Delay

| tecking
[ Monostable

~  Configuration
ML Master 8 input-2

Visual Configuration|

_" 100% Msd: Not connected  Ver.: 0.9.0.14847

;: start e e EE AR [ & - Mozill.., [ . i !ﬂ: 13:40

Sekil 38 - Biri geciktirilmis iki ¢ikis (MANUEL modda)

=» Calisma modunun mantiksal DELAY (gecikme) (DELAY paragrafina bakiniz) olmasi
halinde uygulama su sekilde olmalidir:
- iki cikis, USER MANUAL RESTART fonksiyonu kullanilarak “RESET TYPE
automatic” olarak programlanmalidir.
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AKSESUARLAR VE YEDEK PARCALAR

MODEL ACIKLAMA KOD
M1 MOSAIC ana unite (8 giris / 2 ¢ift OSSD ) 1100000
MI8O2 MOSAIC 1/O genigletme Unitesi (8 giris / 2 gift OSSD) 1100010
MI8 MOSAIC giris genigletme Unitesi (8 girig) 1100020
MI16 MOSAIC giris genigletme Unitesi (16 girig) 1100021
MO2 MOSAIC cikis genigletme Unitesi (2 ¢ift OSSD) 1100030
MO4 MOSAIC cikis genisletme Unitesi (4 ¢ift OSSD) 1100031
MR2 MOSAIC guvenlik rdlesi Unitesi (2 rdle) 1100040
MR4 MOSAIC guvenlik rdlesi Unitesi (4 rdle) 1100041
MBP MOSAIC PROFIBUS DP arayuz unitesi 1100050
MBD MOSAIC DeviceNet arayuz unitesi 1100051
MBC MOSAIC CANopen arayuz unitesi 1100052
MCM MOSAIC harici konfiglrasyon bellegi 1100060
MSC Haberlesme icin MOSAIC 5-kutuplu konnektor 1100061
CSu PC baglantisi icin MOSAIC USB kablosu 1100062
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GARANTI

Batin MOSAIC Uniteleri, sevkiyat tarihinden itibaren 12 (oniki) ay stireyle malzeme ve
iscilik Hatalarina kargi ReeR garantisi altindadir. Bu garanti, normal ¢alisma kosullarindaki
arunler igin gecerlidir.

Eger garanti suresi igerisinde Urinun arizal oldugu anlasilirsa, ReeR malzeme ve isgilik
Ucreti almaksizin, tamirat yapacak veya herhangi bir arizali pargayi degistirecektir.

ReeR S.p.A., uygun gorurse, tamir etmek yerine arizali ekipmani ayni tip bir ekipmanla
veya ayni 6zelliklere sahip baska bir ekipmanla degistirebilir.

Bu garanti asagida listelenen kosullara baglidir:

Musteri, ReeR’i Urinun sevk tarihinden itibaren oniki ay igerisinde arizadan haberdar
etmelidir.

Ekipman ve butun parcalari REER’in teslim ettigi zamankiyle ayni sartlarda olmaldir.
Hata veya ariza direkt ya da dolayl olarak asagidaki durumlardan kaynaklanmamalidir:

— Uygunsuz kullanim;
— Kullanim talimatlarina uyulmamasi;
— ihmal, suistimal, Hatali bakim;

— ReeR haricinde yapilan tamirler, degisiklikler, eklemeler, kurcalamalar, vb.;
— Kazalar veya carpigsmalar (tasima sirasinda ve olaganustu haller de dahil);
— ReeR’in sorumlu tutulamayacagi diger nedenler.

Arizali ekipman, tamir edilmek Uzere REER fabrikasina teslim ya da sevk edilmeli: garanti
tasima masraflarini veya sevkiyat sirasindaki hasar yada kayip riskini icermez, bunlari
musteri Ustlenecektir.

Tam degistirilen Uran ve pargalar REER’in mahdir.

ReeR, yukarida acgikga belirtilenler digindaki diger garantiler ve haklardan sorumlu
tutulmamalidir. Bu sebeple, ReeR Urunun ya da herhangi bir pargasinin arizasiyla iligkili
hasar masraflari, isin durmasi ve diger faktorler ve olaylarla ilgili 6deme taleplerini kabul
etmez.

Ldtfen, her bir (lkenin yetkili temsilcilerinin listesi igcin web sitemizi ziyaret edin: www.reer.it

Y% Cihazin dogru galismasi i¢in bu kilavuzdaki tUm standartlara, talimatlara ve uyarilara
hasas bir sekilde ve tamamiyle uyulmasi gereklidir. Bu sebeple, ReeR o6nceden
sOylenmig talimatlarin hepsine ya da bir kismina uyulmadigi takdirde, olusacak
herhangi bir durumun sorumlulugunu reddeder.

Ozellikler 6nceden haber verilmeksizin degistirilebilir. REER’in izni olmadan bu dokiimanin higbir pargasi kopyalanamaz.
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